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Q_ Vyhledavani klicovych slov

Chcete-li najit potfebné téma, vyhledejte klicova slova, napfiklad ,akumulator” a ,instalace”. Pokud
pouzivate aplikaci Adobe Acrobat Reader ke &teni tohoto dokumentu, stisknutim tlacitka Ctrl+F v
systému Windows nebo Command+F v pocitaci Mac zaénéte hledani.

{m Pfechod k tématu

V obsahu si prohlédnéte Uplny seznam témat. Kliknutim na téma se mUzete pfesunout do
pozadované ¢asti.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuije tisk ve vysokém rozliseni.

Pouzivani této pfirucky
Legenda

@ Vystraha /\ Diilezité £ Rady a tipy Reference

Prectéte si pred prvnim letem

Pred pouzitim dronu MAVIC™ Pro si prostuduite nasledujici dokumenty:

1. Obsah baleni dronu Mavic Pro

2. UzZivatelska prirucka dronu Mavic Pro

3. Strucna referencni prirucka dronu Mavic Pro

4. Odvolani a bezpecnostni pokyny pro dron Mavic Pro

5. Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovy akumulator dronu Mavic Pro

Pred prvnim letem vam doporuéujeme shlédnout v8echna vyukovéa videa na oficidlnich webovych
strankach DJI™ a také si prostudovat odvolani vyrobce. P¥ed prvnim letem se pipravte prostudovanim
struéné referencni prirucky k dronu Mavic Pro a dal$i podrobnosti vyhledejte v uzivatelské prirucce.

Vyukova videa

Prehrajte si vyukova videa na nize uvedeném odkaze, ktera ukazuji, jak je mozné létat
s dronem Mavic Pro bezpe¢nym zplsobem:

e

http://www. dji. com/mavic

Stahnéte si aplikaci DJI GO 4

Béhem letu pouzivejte aplikaci DJI GO™ 4. Pro stahnutf aktuaini verze naskenuite QR kéd [=]55
vpravo. L A
Aplikace DJI GO 4 pro systém Android je kompatibilni s verzi Android 4.4 nebo vyssi. 'E

Aplikace DJI GO 4 pro systém iOS je kompatibilni s verzi iOS 9.0 nebo vyssi.

Stahnéte si aplikaci DJI Assistant 2

Stahnéte si aplikaci DJI Assistant 2 z http://www . dji.com/mavic/download
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Profil vyrobku

Tato ¢ast predstavuje dron Mavic Pro,
popisuje soucasti dronu a jeho vysilace
(dalkového ovladace).

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vsechna préva whrazena. 9
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Profil vyrobku

Uvod
Dron DJI Mavic Pro je nejmensi dron vybaveny kamerou, ktera nabizi Uplnou stabilizaci, inteligentni
letové rezimy a systém detekce prekazek, které jsou umistény uvnitf revoluéniho konstrukéniho
provedeni. Kamera je schopna zaznamenavat 4K videa a fotografie v rozli§eni 12 Mpx a pouzivat rezimy
ActiveTrack™ a TapFly™, diky kterym je zhotoveni i ndro&nych snimk( relativng jednoduché.
Dron Mavic Pro ma maximalni rychlost letu 40 mph (65 km/h) a maximalni letovy ¢as 27 minut*.

* Maximalni letovy Cas byl testovan za bezvéti, stalou rychlosti 15,5 mph (25 km/h). Tato hodnota je pouze
referenéni.

Hlavni funkce
Dron Mavic Pro je ultra lehky dron, ktery vyuZiva revolu¢niho sklopného konstrukéniho provedeni.

Kamera a vykyvny zavés S dronem Mavic Pro mizZete nahravat 4K video se snimkovou frekvenci az
30 snimkyd za sekundu a zaznamenavat fotografie s rozliSenim 12 megapixell, které vypadaji dokonale
ostre a Cisté, to vée stabilizované diky kompaktnimu palubnimu vykyvnému zavésu.

letu. Dron je schopen se automaticky vrétit do vychozi pozice, kdyZ je prerusen prenosovy signél, nebo
dojde k vybiti akumulatoru. Kromé toho, Ze je ve vnitfnich prostorach schopen letét ve visu v nizké
vySce, je také dron schopen detekovat a vyhybat se prekézkam na stanovené trase, coz zvySuje jeho
bezpecnost.

Prijimaci kanal HD videa: Do vysilace je integrovana nejnovejsi technologie spole¢nosti DJI pro prenos
signalu na velké vzdalenosti OCUSYNC™, ktera nabizi maximélini dosah signalu 4,3 mi (7 km) a diky
tomu je mozné ovladat dron a prenaset data videa na mobilni zafizeni s rozli§enim 1080p.

Priprava dronu Mavic Pro
Vechna ramena dronu jsou pii dodavce sklopena. Rozlozte vdechna ramena podle pokynd nize.
Priprava dronu

Sejméte kryt vykyvného zavésu a svorku zavésu
z kamery.

/N« Kryt wkyvného zavésu se pouziva k jeho ochrané. V pripadé potieby jej sejméte.
« Svorku vykyvného zavésu a kryt pouziite k ochrané zavésu, kdyz dron Mavic Pro nepouzivéate.

Montaz vrtuli

Upevnéte vrtule s bilym krouzkem k upeviovaci zakladné oznacené bilymi znackami. ZatlaGte vrtuli dolt
na upeviovaci desku a otoéte ve sméru zajisténi, dokud nebude zabezpecena ve vyhrazené poloze.
Upevnéte ostatni vrtule k upevriovaci zékladné bez oznaceni.

6  © 2016 DJI Vsechna prava wyhrazena www.robotworld.cz



UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro
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Oznacene Neoznadené

RozloZte ramena
1. RozloZte predni ramena dronu a poté zadni ramena, jak je zndzornéno na obrazku.

2. Rozlozte vSechny listy vrtuli.

/N\ «Rozlozte nejprve piedni ramena a vrtule a poté zadni ramena a vrtule. V8echna ramena
a vrtule musi byt rozlozena pred zapnutim dronu, jinak mdze byt nespravné ovlivnén
autodiagnosticky test.

Priprava vysilace

1. RozloZte svorky mobilniho zafizeni a antény.

2. Zvolte vhodny kabel RC, podle typu pouzivaného mobilniho zafizeni. Kabel RC s konektorem
Lightning byl pfipojen z vyroby, zatimco kabel se standardnim konektorem Micro USB a kabel
s konektorem USB Type-C jsou soucasti dodavky. Je k dispozici také volitelny kabel s konektorem
Micro USB. VloZte mobilni zafizeni a zajistéte jej.

Konektor Lightning ~ Konektor Micro USB

Konektor USB Type-C ~ Obréaceny konektor
Micro USB

Zptsob vymeény kabelu RC je popsan na obrazku nize.

P, & (2 S
W AW =

Posuvnik kabelu RC musi byt nasazen, pokud pouzivate RC
kabel USB Type-C.

/N« Pii pouziti vysilate k ovladéni dronu zkontrolujte, zda je spina rezimu fizeni v poloze ,RC*.
« Mobilni zafizeni miZzete k vysilaci také pfipojit pomoci kabelu USB. Pfipojte jeden konec
kabelu do mobilniho zafizeni a druhy konec do portu USB na dolni strané vysilace. Pfi
pouzivani kabelu USB odpojte kabel RC od portu Micro USB na vysilaci.

www.robotworld.cz © 2016 DJI V&echna prava wyhrazena.

MIGOIAA 40Id



NMQOJAN [§OId

UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Schéma usporadani dronu

1. Vrtule

2. Motor

3. Predni kontrolka LED

4. Systém predniho vidéni

5. Pristavaci vzpéry
(s integrovanymi anténami)

10 6. VWkyvny zavés a kamera
7. Inteligentni letovy akumulator

8. Péarovaci tlacitko

9. Kontrolka stavu spojeni
10. Slot na kartu Micro SD
11. Spinac rezimu fizeni
12. Port Micro USB

13. Kontrolka stavu dronu

14. Systém svislého vidéni

1. Antény
Prenasi fidici signél dronu a signal
videa.

2. Tlacitko névratu do vychozi pozice (RTH)

Stisknéte a podrzte tlagitko a inicializujte
navrat do vychozi pozice (RTH).
Stisknéte tlacitko znovu pro zruseni
navratu do vychozi pozice (RTH).

3. Tlacitko napajeni

Pouziva se k zapnuti a vypnuti
délkového ovladace.

4. Ovladaci paka
Ovladé orientaci a pohyb dronu.

8  © 2016 DJI Vechna prava vyhrazena www.robotworld.cz



UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro

5. LCD obrazovka 8. Svorka mobilniho zafizeni

Zobrazuje stav systému dronu a vysilace. Peclivé upevnéte své mobilni zafizeni do drzaku
6. Tlacitko funkce pozastaveni letu vysilace.

Stisknéte tlacitko jednou a aktivujte rezim 9. Port USB

nouzového brzdén. Pripojeni mobilniho zafizeni k aplikaci DJI GO 4.
7. Tlacitko 5D

Vychozi konfigurace je uvedena nize. Nastavte
tyto hodnoty podle potfeby v aplikaci DJI GO 4.
Vlevo: ZvétSovani

Vpravo: ZmenSovani

Nahoru: Vykyvny zavés dopredu

Doll: Vkyvny zéavés dold

Stisknout: Vyvolat nabidku inteligentniho
letového rezimu DJI GO 4.

10. Tlacitko C1
Vychozi konfigurace je uvedena nize.
Nastavte tyto hodnoty podle potfeby
v aplikaci DJI GO 4.
Jednim stisknutim se zaméfite na stred a
pridate tratové body.

11. Tlacitko C2
Vychozi konfigurace je uvedena nize.
Nastavte tyto hodnoty podle potfeby
v aplikaci DJI GO 4.
Jednim stisknutim prehrajete nebo

odstranite tratové body.
12. Oto¢ny ovladac¢ vykyvného zavésu

Ovladani ndklonu kamery. 15. Tlacitko Zavérka

13. Oto¢ny ovlada¢ Nastaveni kamery Stisknutim tlacitka zhotovite fotografii. Pokud
Otocenim ovladace nastavite parametry je navolen sekvenéni rezim, jednim stisknutim
kamery. (Tento ovladag je funkeni pouze tlacitka zhotovite prednastaveny pocet
v pfipadé, Ze vysilag je pfipojen k mobilnimu snimka.
zafizeni, na kterém je spusténa aplikace DJI 16. Napajeci konektor
GO 4.) Konektor umoZriuje pripojeni nabijecky

14. Tla¢itko Zaznam akumulatoru vysilace. Pripojte tento port
Stisknutim tlacitka spustite zaznam videa. k mobilnimu zafizeni pomoci kabelu RC.
Dalsim stisknutim tlacitka zaznam videa 17. Piepinac letovych rezimd
zastavite. Prepinani mezi rezimem P a S.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vdechna prava vyhrazena. 9
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Dron

Tato kapitola popisuje viastnosti letové
fidici jednotky, systému predniho vidéni
a systému svislého vidéni a inteligentniho
letového akumulatoru.

10 © 2016 DJI Viechna prava vyhrazena. www.robotworld.cz



Dron

Profil dronu

Dron Mavic Pro sestava z letové fidici jednotky, pfijimaciho kanélu videa, pohonného systému a
inteligentniho letového akumulatoru. Tato ¢ast popisuje vlastnosti letové Fidici jednotky, pfijimaciho
kanélu videa a dalSich soug&asti dronu.

Letovy rezim

Pro dron Mavic Pro jsou k dispozici nasleduijici letové rezimy.

Rezim P (Nast.poz.): ReZim P je nejvhodnéjsi v pfipade, Ze je k dispozici silny signal GPS. Dron vyuziva
signal systému GPS, systém predniho vidéni, systém svislého vidéni ke zjisténé
sve vlastni pozice, automatickeé stabilizaci a navigaci mezi prekazkami. V tomto
rezimu jsou k dispozici pokrocilé funkce jako TapFly nebo ActiveTrack.

Kdyz je povolen systém predniho vidéni a svételné podminky jsou postacujici, je
maximalni thel stoupani 16° a maximalni rychlost letu 22 mph (36 km/h). Pokud je
deaktivovan systém detekce prekazek, je maximalni Uhel stoupani 25° a maximalini
rychlost letu 36 mph (58 km/h).

Kdyz je signél systému GPS slaby a svételné podminky jsou prili§ tmavé pro
¢innost systému predniho vidéni a systému svislého vidéni, dron pouziva pouze
barometricky vyskomeér k fizeni své vysky.

Poznamka: Rezim P vyzaduje k dosazeni vysokych rychlosti vétsi pohyby oviadaci
pakou.

Rezim S (Sport): Dron pro ur&eni své pozice pouziva systém GPS. ProtoZe systém predniho
vidéni a systém svislého vidéni jsou vypnuté, dron nebude moci v rezimu Sport
detekovat prekazky a vyhybat se jim. Funkce pozemni stanice a inteligentni letovy
rezim v rezimu Sport rovnéz nejsou dostupné.

Poznamka: Reakce dronu jsou optimalizovany pro maximalni agilitu a rychlost,
diky ¢emz rychleji reaguje na pohyby oviadacich pak.

A e Systém predniho vidéni je v rezimu S (Sport) vyfazen, proto dron nebude schopen se

automaticky vyhybat prekazkam v naplanované draze letu.

« Maximalni rychlost dronu a vzdalenost pro zastaveni jsou v rezimu S (Sport) vyrazné zvySeny.
Za bezvétii se vyZzaduje minimalni vzdalenost pro zastaveni 30 metr(.

« Rychlost klesani dronu je v rezimu S (Sport) vyrazné zvysena.

« Rychlost reakci dronu se v rezimu S (Sport) vyrazné zvysi, coz znamena, Zze maly pohyb
ovladaci paky na vysilaci se projevi ve velké zméné pohybu / drahy dronu. Méjte se na pozoru
a udrzujte si dostate¢ny prostor pro manévrovani béhem letu.

Q « PouZijte spina¢ rezimu letové fidici jednotky ke zméné letového reZimu dronu.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Viechna prava vyhrazens 1
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Kontrolka stavu dronu

Dron Mavic Pro ma predni kontrolky LED a kontrolku stavu dronu. Na obrazku nize je znazornéno
umisténi téchto kontrolek LED:

Predni kontrolka LED

Kontrolka stavu dronu

Predni kontrolka LED

Predni kontrolka LED indikuje orientaci dronu. Predni kontrolka LED sviti Eervené, kdyZ je dron zapnuty
a oznaduije tak jeho predni stanu (pFid) (pfedni kontrolku LED Ize vypnout v aplikaci DJI GO 4). Kontrolka
stavu dronu signalizuje stav letové fidici jednotky. Dalsi informace o kontrolce stavu dronu naleznete
v tabulce nize.

Popis kontrolky stavu dronu

Normalni stav

(RIGI 1Y) - Stfidavé blikani — Gervena, zelend a Zluta  Zapnuti a autodiagnostické testy

1Y) (G - Stfidavé blikani - Zluta a zelena Zahfivani
G ...... Zelena pomalu blika Rezim P se systémem GPS

. Rezim P témem predniho vidéni
GIx2--- Dvoji zablikani — zelena e S2SEISTET) IECTID Ve £

systémem svislého videni

Bez systému GPS, systému predniho vidéni a

e Zluta pomalu blika systému svislého vidéni

1G) - Zelend rychle blika Brzdani

Vystraha

1Y) weenn: ZIUta rychle blika Signal dalkového ovladace byl ztracen
Beeeee Cervena pomalu blika Vystraha témér vybitého akumulatoru

: Ft SETRERR Cervena rychle blika Vystraha kritické Urovné vybiti akumulatoru
3 R SETREPR Cervena blika Chyba inercialni fidici jednotky IMU

R — Cervena sviti Kriticka chyba

3 R g Y SRR Stridavé rychlé blikani — Cervena a zluta Je vyzadovana kalibrace kompasu

12 © 2016 DJI Viechna préva vyhraze www.robotworld.cz



UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro

Navrat do vychozi pozice (RTH — Return-to-Home)

Funkce navratu do vychozi pozice (RTH) pfesune dron do posledni zaznamenané vychozi pozice
K dispozici jsou tfi typy funkce RTH: Funkce inteligentniho navratu RTH, funkce navratu RTH pfi
vybitém akumulatoru a funkce bezpecného nouzového navratu RTH. Tato ¢ast popisuje tyto tfi scénare
podrobné.

GPS Popis
Pokud byl pfed vzletem obdrzen silny signal systému GPS, je
lychozi * vychozi pozice nastavena jako misto, ze kterého dron vzlétl.
pozice L Sila signalu systému GPS je indikovana ikonou GPS (% yl). Pri
zaznamu vychozi pozice bude kontrolka stavu dronu rychle blikat.

/\ « Kdyz je zapnut systém predniho vidéni a je k dispozici dostatecné osvétleni, dron dokaze
detekovat prekazky a vyhybat se jim. Dron automaticky vystoupa do vysky, aby se vyhnul
prekazkam, a v této nové vysce prelétne do vychozi pozice. Aby se dron vratil do vychozi
pozice doprednym letem, nesmi se otacet nebo letét vievo i vpravo v rezimu RTH, kdyzZ je
povolen systém predniho vidéni.

« Systém predniho vidéni Ize zapnout pouze béhem letu nebo v rezimu RTH.

Funkce bezpec¢ného nouzového navratu RTH

Pokud byla vychozi pozice Uspésné zaznamenana a kompas normalné pracuje, funkce bezpecného
nouzového navratu RTH bude automaticky aktivovana, pokud dojde k vypadku signalu vysilace na
stanovenou dobu (3 sekundy pii pouziti vysilace a 20 sekund pfi pouziti Wi-Fi). Funkce bezpecného
nouzového navratu RTH mdzZe byt vypnuta pilotem, coZz mu umozni znovu prevzit kontrolu na letem,
kdyz je obnoveno spojeni vysilace s dronem.

1. Zaznam vychozi pozice 2. Potvrzeni vychozi pozice 3. Viypadek signdlu vysilace
ol R
=2 x
é haoo i # ® é ®
4. \lypadek signalu po delsi dobu 5 RTH (nastavitena vyska) 6. Pristani (po pristani potwrzeném uzivatelem)
Ratad o x
X ) Vis

& :

@ @®

/\  «Dron se nemize vrétit do vychozi pozice, pokud je signél systému GPS slaby ([ 1] je
zobrazen $edé) nebo neni dostupny vibec.

«V rezimu bezpecného nouzového navratu RTH, kdy je vypnut systém predniho vidéni, se
dron nemUZe vyhybat prekazkam. Je dulezité, abyste pred kazdym letem nastavili vhodnou
bezpecnou vysku. Spustte aplikaci DJI GO 4, aktivujte nabidku ,Camera® (Kamera) a klepnéte
na tlagitko G a nastavte vysku bezpe&ného navratu.

« Béhem stoupani dronu do vysky bezpetného névratu nemize operator dron oviadat. Mdze
vSak jednim stiskem tlacitka RTH ukongit stoupani a znovu prevzit nad dronem kontrolu.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vechna prava vyhraze 13
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Funkce inteligentniho navratu RTH

Tlagitkem RTH na vysilaci nebo klepnutim na tlacitko RTH v aplikaci DJI GO 4 a podle postupu
zobrazeného na obrazovce (je-li dostupny systém GPS) zapnéte funkci inteligentniho navratu RTH.
Stavova kontrolka dronu bude problikavat a zobrazovat aktudlni stav. Dron bude v rezimu inteligentnino
navratu RTH automaticky detekovat prekazky ve své letové draze a vyhybat se jim. Dron mize zvolit
navigaci po draze nebo vis v misté, aby se vyhnul kolizi. UzZivatel mize ru¢né navigovat dron a vyhnout
se prekazkam, pokud je systém predniho vidéni vypnut, nebo je osvétleni prilis nedostatecné. Pilot mize
ihned ukoncit rezim inteligentniho navratu RTH pomoci tladitka funkce pozastaveni letu na vysilaci, nebo
stisknutim tlacitka Stop v aplikaci DJI GO 4.

Béhem rezimu inteligentniho navratu RTH, pfesného pfistani a pfi pouziti automatického pristavani

v aplikaci DJI GO 4 se zapne systém bezpecného pristanti:

1. Kdyz systém bezpecného pristani stanovi, Ze je plocha na zemi vhodna k pfistani, dron Mavic Pro
opatrné pristane.

2. Kdyz systém bezpecného pristani stanovi, Ze plocha na zemi neni vhodna k pristani, dron Mavic Pro
bude viset nad zemi a Cekat na povely pilota.

3. Kdyz systém bezpecného pristani neni funkeni, aplikace DJI GO 4 zobrazi vyzvu k pfistani, jakmile
dron Mavic Pro klesne do vysky pod 0,5 m. Pfitdhnéte ovladaci paku pfipusti motoru (plyn), nebo
pouziite posuvnik automatického pristani a s dronem pristarite.

Funkce navratu RTH pfi vybitém akumulatoru

Funkce bezpe¢ného nouzového néavratu RTH pfi vybitém akumulatoru se zapne, kdyz je témér vybit
inteligentni letovy akumulator a to na Uroven, kterda by mohla ovliviiovat bezpe¢ny navrat dronu.
Uzivateldm se doporucuje se na vyzvu vratit se do vychozi pozice nebo s dronem inned pristat. Aplikace
DJI GO 4 zobrazi upozornéni, kdyz je aktivovana vystraha témér vybitého akumulatoru. Ddron se
automaticky vrati do vychozi pozice, pokud po odpocitani deseti sekund neni provedena zadna akce.
UZivatel mdze zrusit postup navratu do vychozi pozice stisknutim tladitka RTH na vysilagi. Mezni hranice
pro aktivaci téchto vystrah je automaticky stanovena na zakladé aktuélni vysky dronu a jeho vzdalenosti
od vychozi pozice.

Dron automaticky pristane, pokud stavajici Uroven nabiti akumulatoru postacuje pouze k tomu, aby
klesal ze své stavajici vysky. Uzivatel mdze presto pouzit vysilaé ke zméné orientace dronu béhem
pristavani.

V aplikaci DJI GO 4 se zobrazuje kontrolka Urovné nabiti akumulatoru, ktera je popsana nize:

Vystraha kritické Urovné vybiti Postaduijici troven nabiti
akumulatoru (Cervend) akumulatoru (zelend)

Vystraha nizké Urovné nabiti
akumulatoru (Zluta) Zbyvajici letovy Gas

Uroven nalj.ﬁ nutna k '&

navratu do vychozi pozice

Kontrolka Urovné nabiti akumulatoru
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Uroveti nabiti
akumulatoru
Vystraha

Vystraha vybiti
akumulatoru

Vystraha
kritické
Urovné vybiti
akumulatoru

Odhadovany
zbyvajici letovy
Gas

Poznamka

Urover nabitf
akumulatoru je
nizka. Pristarite
s dronem.

Dron musi
ihned pristat.

Odhadovany
zbyvajici

letovy Cas na
zakladé stavajici
Urovné nabiti
akumulatoru.

Kontrolka
stavu dronu

Kontrolka
stavu dronu
blika pomalu
CERVENE.

Kontrolka

stavu dronu
bliké rychle
CERVENE.

Nepouzito

Aplikace DJI GO 4

Klepnéte na tlacitko ,Go-

home* (Navrat domd) a dron se
automaticky vrati do vychozi pozice,
nebo Klepnéte na tlacitko ,,Cancel
(Zrustt) a pokracujte v normalnim
letu. Pokud nepodniknete zadné
opatient, dron se po 10 sekundéach
vréti do wychoz pozice. Wsila¢
bude vydavat wystrazné zvukové
znameni.

Aplikace DJI GO 4 zobrazi
blikajici ¢erveny symbol a dron
zacne klesat. Vysila¢ bude
vydavat vystrazné zvukové
znameni.

Nepouzito

Letové pokyny

S dronem

lette zpét, a

co nejdrive
pristarite, pak
zastavte motor
a akumulator
vymerite.

Nechte dron
automaticky
klesnout a
pristat.

Nepouzito

Q « KdyZ je aktivovana vystraha kritické Urovné vybiti akumulatoru a dron za&ne automaticky
pristavat, mizete potladit levou ovladaci paku a uvést dron do visu ve stavajici vysce, coz vam
umozni jej Iépe navést na pristani.

« Barevné zoény a znacky na pruhu ukazatele stavu nabiti akumulatoru predstavuji odhadovany
zbyvaijici letovy ¢as. Automaticky se prizplisobuji stavajici pozici a stavu dronu.

Presné pristani

Béhem néavratu do vychozi pozice se dron Mavic Pro automaticky skenuje terén a pokusi se rozpoznat
prvky terénu pod sebou. Kdyz aktualni terén odpovida terénu vychozi pozice, dron Mavic za¢ne ihned
pristavat, aby dosahl presného pristani. Aplikace DJI GO 4 zobrazi vyzvu neshodu terénnich prvkd,
pokud se jejich rozpoznavani nezdari.

A

« Funkce rezimu presného pristani vyzaduje spinéni nasledujicich podminek:

a. Vychozi bod je béhem vzletu zaznamenan a béhem letu nesmi byt aktualizovan.
b. Dron musi vzlétat svisle. Vyska vzletu musi byt vétsi nez 10 metrd.
c. Terén vychozi pozice zlistava vice méné nezménény.

d. Terén vychozi pozice neni blokovan Zadnymi vyraznymi prekazkami, které by mohly zménit

funkénost reZimu pristavani.
e. Osveétleni neni prilis nizké ani prilis vysoké.

« B&hem pristavani jsou k dispozici nasleduijici akce:

a. PritaZzeni plynu k urychleni pristavani.
b. Pfesunutim ovlddacich pék v jakémukoliv sméru zastavi presné pristavani. Dron Mavic Pro
svisle klesne a systém bezpetného pfistani zstane aktivni.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vsechr
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Bezpec¢nostni upozornéni pro rezim bezpecného nouzového navratu RTH

V rezimu bezpeéného nouzového navratu RTH, kdy je vypnut systém predniho
vidéni, se dron nemize vyhybat prekazkam. Proto je dilezité pred kazdym
letem nastavit vhodnou vysku pro bezpe¢ny nouzovy navrat. Spustte aplikaci
‘ DJI GO 4, aktivujte nabidku ,Camera“ (Kamera) a klepnéte na tlagitko 3G a
nastavte vysku bezpecného navratu.

V rezimu bezpe¢ného nouzového navratu (RTH), véetné rezimu inteligentniho

navratu RTH a rezimu navratu RTH pfi vybitém akumulatoru, a kdyz je dron

déle nez 20 metrd od vychozi pozice:

1. Dron se vrati do vychozi pozice letem ve stavajici vySce, pokud leti ve vySce
bezpecného navratu RTH nebo nad ni.

2. Dron klesne do vysky bezpec¢ného navratu RTH, pokud leti nize.

V reZimu bezpe¢ného navratu RTH, v&etné rezimu inteligentniho navratu RTH a

rezimu navratu RTH pii vybitém akumulatoru, které jsou aktivovany ve vySce 16 az

66 ft (5 az 20 m) od vychozi pozice a kdyz je aktivovan systém predniho vidéni:

1. Stavajici vyska dronu je vy$Si nez 32 ft (10 m), dron se vréati do vychozi
pozice letem ve stavajici vysce.

2. Stavajici vyska dronu je nizsi nez 32 ft (10 m), dron nejprve klesne do vysky
32 ft (10 m) ze stavajici vysky.

Rychlost letu bude upravena na 9 mph (14 km/h). Dron za¢ne ihned klesat,

pokud je deaktivovan systém predniho vidéni. Kdyz je spusten rezim

bezpecného nouzového navratu RTH, je vyhodnocen stav systému predniho

vidéni a rezim RTH se mu pfizpdsobi.

Dron automaticky klesne a pristane, pokud je aktivovan rezim bezpe¢ného
nouzového navratu RTH, kdyz je dron ve vzdalenosti 16 ft (5 m) od vychozi
pozice.

Dron se nemUze vrétit do vychozi pozice, pokud je signél systému GPS slaby (
[# .ill] je zobrazen $edé&) nebo neni dostupny viibec.

¥

Stisknéte tlacitko funkce pozastaveni letu a ukoncete rezim RTH. Dron prestane
stoupat a prejde do visu.

©

Vyhybani se prfekazkam béhem navratu do vychozi pozice (RTH)

Dron nyni v rezimu bezpecného nouzového navratu do vychozi pozice (RTH) mize detekovat prekazky

a aktivné se jim vyhybat za predpokladu, Ze jsou idealni letové podminky pro ¢innost systému predniho

vidéni. Po detekovani prekazky bude dron postupovat nasledujicim zpdsobem:

1. Dron zpomali, kdyz jsou detekovany prekazky ve vzdalenosti 49 stop (15 metrd).

2. Dron se zastavi, pfejde do visu a pak zacne svisle stoupat, aby se vyhnul pfekédzkam. Dron prestane
stoupat, kdyZ dosahne vysky minimainé 16 stop (5 metrd) nad detekovanou prekazkou.

3. Obnoveni procedury bezpe¢ného nouzového navratu (RTH) Dron pokracuje v letu do vychozi pozice
ve stavajici vysce.

16  © 2016 DJI Vsechna prava vyhrazens www.robotworld.cz
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15 metrl

/N« Aby se dron vratil do wchozi pozice dopfednym letem, nesmi se otaget v rezimu RTH, kdy?Z je
povolen systém predniho vidéni.

« Dron se nemdze vyhybat prekazkam nad sebou, pod sebou a za sebou.

TapFly
Uvod

S funkci TapFly mize uZivatel klepnout na obrazovku mobilniho zafizeni a navést dron k letu do
uréeného sméru bez toho, Ze by pouzival dalkové ovladani. Dron se béhem letu automaticky vyhne
prekézkam nebo zmeéni prudce smér letu a prejde automaticky do visu za predpokladu, Ze neni prilis
velka tma (< 300 Ix) nebo naopak pfilis mnoho svétla (> 10 000 Ix).

Pouziti funkce TapFly

Zajistéte, aby inteligentni letovy akumulator byl nabit na Urover vyssi nez 50 % a dron byl v rezimu P. PFi
pouziti funkce TapFly postupujte nize uvedenymi kroky:
1. Vzlétnéte a zajistéte, aby dron letél alespon 6 stop (2 metry) nad zemi.

READYT0 60 (6PS)
T P ] O
& &
: o o

L -

aEn .

®
D 30 H 10.0M ]

HSDOWS vszows  veszom
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3. Klepnéte jednou v cilovém sméru a vyckejte, nez se zobrazi ikona @ Znovu klepnéte a potvrdte
vybér, dron pak automaticky poleti timto smérem.

READY TO GO (GPS) % P-GPs Nl «)) &l HD.al BA 61

T A (] 7 —
(O] e = nn
’ EEE
- - Ly 000
/
£ r L > |
L !
&) 5} H M
© e memor [ ]

A . NENAVADEJTE dron tak, aby sméFoval k jinym osobam, zvifatim, malym nebo drobnym
predmétdim (napfiklad vétve stromi nebo nadzemni elektrické vedeni) nebo prihlednym
predmétdm (napiiklad sklo nebo vodni plochy).

« Sledujte prekazky, které jsou v letové dréze, a drzte se mimo né.

« V rezimu TapFly mGZe dochazet k odchylkam mezi oekavanou a skute¢nou letovou dréhou.

« Volitelny dosah pro cilovy smér je omezen. Nemizete letét v rezimu TapFly do vybraného
mista, které je pifili§ blizko hornimu nebo dolnimu okraji obrazovky.

« ReZim TapFly nemusi pracovat spravng, kdyz dron visi nad vodni nebo snéhem pokrytou
plochou.

« Pi letu v extrémné temném (< 300 lux ) nebo svétlém (>10 000 lux) prostredi budte velmi
opatrni.

Po potvrzeni navoleni rezimu TapFly dron poleti automaticky do mista oznageného ikonou ().
Poznamka: Béhem letu mlzete stale pouzivat oviadaci paky k fizeni pohybu dronu.

READY TO GO (GPS) 30 p-aes @il e) Gl HDal BAG1x  eee
: &
A s
aEnR -
@ oow i3]
e HS M/S VS M/S VPS M

Dron automaticky pfizplsobi svou rychlost, kdyZ pred sebou zjisti prekézku nebo kdyz leti prili§ blizko
zemé. Na tuto funkci se v8ak nelze spoléhat neomezené v pripadé, Ze dron navigujete v letu mezi
prekazkami.

Bezpecné postupy rezim TapFly vyradi. Pokud je signal GPS pirilis slaby, dron ukonci rezim autonomniho
letu a vrati se do vychozi pozice.
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Ukon¢eni funkce TapFly

Ukondéeni funkce TapFly provedete nasledujicim zplsobem:

1. Stisknéte tlacitko funkce pozastaveni letu na dalkovém oviadani.
2. Pritdhnéte k sobé ovliddaci paku klopeni na vysfla&i.

3. Klepnéte na tlacitko STOP na obrazovce.

Tlacitko funkce pozastaveni letu

Dron se zastavi a prejde do visu po ukonceni funkce TapFly. Klepnéte v novém sméru a pokradujte
v letu, nebo prevezméte rucni fizent.

ActiveTrack

Funkce ActiveTrack umoznuje oznacit a sledovat pohybujici se pfedmét na obrazovce mobilniho
zafizeni. Dron se automaticky bude vyhybat pfekéazkam ve své letové draze. NevyZaduje se zadné
externi sledovaci zafizeni.

Dron Mavic Pro dokéze automaticky identifikovat a sledovat motocykly nebo jina vozidla, osoby a
zvitata a pak pouziva riizné postupy k jejich sledovani.

Pouzivani funkce ActiveTrack

Ujistéte se, Ze inteligentni letovy akumulétor je nabity z vice nez 50 % a dron je v rezimu P. Pi pouziti
funkce ActiveTrack postupuijte nize uvedenymi kroky:

1. Vzlétnéte a prejdéte do visu ve vysce alespon 6 stop (2 metry) nad zem.

2. V aplikaci DJI GO 4 Klepnéte na tladitko ¥ a pak na .-, , vyvolejte nabidku letovych rezimd a pak
provedte vwbér rezimu ActiveTrack.

READY TO GO (GPS) B PGPS Wil o) Gl HDal BAGT%  +ee
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3. Klepnéte na pfedmét, ktery chcete sledovat a pak potvrdte vybér. Pokud pfedmét neni rozpoznan
automaticky, pretdhnéte kolem néj rdmecek. Rdmecek " [f se zobrazi zelené, kdyz probiha sledovani

stanoveného predmétu. Pokud se ramecek zobrazi Cervené, nebyl pfedmét identifikovan spravné a
méli byste to zkusit znovu.

READY TO GO (GPS) 90 p-aps il o) Bl HOl BAGT%E o

(]
'Il‘ TR
iﬁ
Rezim ActiveTrack zahrnuje nasledujici funkce:
Sledovani Bod Profil
=
T e
: A
M~ 1] . A
A i e A
Dron nebude pfedmét sledovat
Dron sledUJg pre(,jmet . auto[rv]atlcky, ale loudevudr?ovat kameru Dron bude sledovat predmét
z konstantni vzdélenosti. zamérfenou na predmeét béhem letu. . . .
) o N o ) . z konstantni vzdalenosti pod
Pomoci oto¢ného oviadace Wysila€ Ize pouZit k manévrovani . .
o o , .« | Uhlem, ze strany. Pomoci
na vysilaci nebo posuvniku s dronem, je vSak zablokovano otaceni. o M P
A . IO X oto¢ného ovladace na vysilaCi
v aplikaci DJI GO 4 umistéte Pomoci levé oviddaci paky a otoéného v - .
N . . R ) o umistéte predmét do krouzku.
predmét do krouzku. ovladace vykyvného zavésu nastavte
ramecek okolo predmétu.

A . NEVYBIREJTE OBLASTI, kde se nachézeji jiné osoby, zvifata, malé nebo drobné predméty
(napriklad vétve stromd nebo nadzemni elektrické vedeni) nebo prahledné predméty (napfiklad
sklo nebo vodni plochy).

« Zdrzujte se mimo prekazky v letové dréze, obzviasté kdyz dron leti smérem dozadu.
« Pri pouziti funkce ActiveTrack se méjte obzvlasté na pozoru v nasledujicich situacich:
a) Sledovany predmét se nepohybuije v roving.
b) Sledovany pfedmét méni béhem pohybu vyrazné svij tvar.
¢) Sledovany pfedmét mdze byt zablokovan nebo se mdze na dlouhou dobu dostat mimo
dohled.
d) Sledovany pfedmét se pohybuje na zasnézeném povrchu.
e) Osvétleni je prilis nizké (< 300 lux) nebo naopak prilis vysoké (> 10 000 lux).
f) Sledovany predmét méa podobnou barvu nebo vzor jako jeho okolni prostredi.
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/N  « Pfi pouzivani funkce ActiveTrack musite dodrzovat mistni zakony na ochranu soukromi.
« Dron nebude schopen se vyhnout prekézkam v rezimu Profil nebo Bod. Tyto rezimy pouZivejte
na otevienych prostranstvich.

Q « Dron bude automaticky detekovat prekazky ve své letové draze a vyhybat se jim.
« Pokud dron ztrati sledovany prfedmét, protoZze ten se pohybuje pfili§ rychle nebo neni vidét,
obnovte jeho sledovani tak, Ze jej znovu vyberete.

Ukonceni funkce ActiveTrack
Ukongeni funkce ActiveTrack provedete nasledujicim zplsobem:

NEBO

1. Stisknéte tlacitko funkce pozastaveni letu na dalkovém ovladani.
2. Klepnéte na tlacitko STOP na obrazovce.

Po ukongeni funkce ActiveTrack dron prejde na misté do visu a v ten okamzik mizete navolit manualni
ovladani dronu, novou drahu letu, nebo dron vratit zpét do vychozi pozice.

Rezim gest

V reZimu gest rozpoznavéa systém vidéni dronu Mavic gesta a umozfiuje mu tak sledovat a
zaznamenavat selfie bez telefonu nebo vysilace. Rezim gest pouZivejte nize uvedenym zplsobem.

Rezimy

Vyzvy

Predni kontrolky LED

Poznamky

1. Potvrzeni
predmétu

2. Potvrzeni
vzdalenosti

3. Odpocitavani
samospousté
selfie

o
Cervena pomalu blika

Dvoji zablikani — ervena

LI
Cervena rychle blika

Zkontrolujte, zda je systém predniho
vidéni aktivni a zda je dostatek
svétla. Klepnéte na ikonu a presurite
se pred kameru, aby vas dron Mavic
rozpoznal.

Zvednéte paze a zamavejte na dron
Mavic, pak dvakrat blikne predni
kontrolka &ervené a potvrdi vam
vzdalenost snimani.

Dejte si prsty pred obli¢ej zplisobem
znézornénym na obrazku.

/N« ReZim gest je mozné pouzivat pouze v rezimu fotografovani.

« Nalétnéte s dronem 2 metry nebo vySe nad zem a presurite se pred kameru, aby véas
rozpoznala. Predni kontrolky LED se rychle rozblikaji Cervené, pokud vas dron Mavic Pro

nerozpozna.

« Zapnutim systému GPS v telefonu umoznite dronu Mavic presnéji definovat pozici za letu
Vv rezimu gest.

www.robotworld.cz
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Rezim stativu

Klepnéte na ikonu v aplikaci DJI GO 4 a povolte rezim stativu. V rezimu stativu je maximalni rychlost letu
omezena na 2,2 mph (3,6 km/h). Rychlost reakce na pohyby ovliadaci paky se snizi, aby byly pohyby
plynulejsi.

/N\ « ReZim stativu pouzijte tam, kde je silny signal systému GPS a svételné podminky jsou idedlni
pro funkci systému vidéni. Pokud je signal GPS ztracen a systém vidéni nemlZe pracovat,
dron automaticky prejde do rezimu udrzovani letové vysky (ATTI). V tomto pfipadé se rychlost
letu zvysi a dron nebude moci viset na misté. ReZim stativu pouZivejte opatrné.

Rezim sledovani terénu

Systém svislého vidéni se pouziva v rezimu sledovani terénu k udrzovani vysky nad zemi v rozsahu 1 az
13 metrQ. Tento rezim je navrzen pro pouZiti nad travnatou plochu se sklonem maximainé 20°.

Rezim sledovani terénu povolte klepnutim na ikonu inteligentniho letového rezimu v aplikaci DJI GO
4. Kdyz je povolen tento rezim, zaznamena se aktuélni letova vySka dronu. Dron bude udrzovat
zaznamenanou vySku béhem letu a po zvySeni sklonu svahu vystoupé vySe. Dron vSak neklesne na
svahu sméfujicim dold.

& « Je dileZité, abyste Iétali pouze za podminek, ve kterych mdze systém vizualniho stanoveni
polohy pracovat spravné; v opacném prfipadé nebude rezim sledovani terénu funkeni.

Systém predniho vidéni a systém svislého vidéni

Dron Mavic Pro je vybaven systémem predniho vidéni a systémem svislého vidéni, které nepretrzité
sleduiji prekazky pred dronem a umoZnuji mu zabranit kolizi s prekazkami tim, Ze je dron obleti, preleti
nebo prejde do visu. Systém svislého vidéni vyuziva ultrazvukového vinéni a obrazova data k tomu, aby
pomohl udrzovat dronu jeho stavajici pozici. S pomoci systému svislého vidéni dokéze dron Mavic Pro
viset presnéji ve stanovené pozici a létat ve vnitfnich prostorach nebo jinych prostredich, kde signal
systému GPS neni k dispozici. Hlavni souc¢ésti systému predniho vidéni a systému svislého vidéni jsou
umistény v dolni ¢asti dronu. Zahrnuiji dva ultrazvukové snimace [3] a ¢tyfi monokularni optické snimace
[1]al2].
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Dosah detekce

Dosah systému predniho vidéni a systému svislého vidéni je uréen nasledujicim zpdsobem. Pov§imnéte
si, ze dron nedokéaze detekovat a vyhybat se prekazkam, které nejsou v dosahu detekénich systémd.

uoiq

Kalibrace snimacd

Systém predniho vidéni a systém svislého vidéni méa kamery instalované v dronu, které jsou pri dodavce
od vyrobce zkalibrovany. Tyto kamery jsou vSak citlivé na nadmeérné narazy a obc¢as budou vyzadovat
prekalibrovani prostrednictvim aplikace DJI Assistant 2 nebo DJI GO 4. Nize uvedenymi kroky zkalibrujte
kameru.

01

Natocte dron smérem k obrazovce Zarovnejte pfislusna pole Otéacejte a naklanéjte dron

Kamery systému predniho vidéni a systému svislého vidéni zkalibrujte podle nize uvedenych krokd.

Rychla kalibrace

Rychlou kalibraci pouzijte tam, kde vas aplikace DJI GO 4 informuje o tom, Ze se vyzaduje kalibrace
snimace systému vidéni. Klepnéte na nabidku ,Aircraft Status -> Vision Sensors“ (Stav dronu >
Snimade vidéni) a spustte kalibraci.

/N« Rychla kalibrace umozni rychle opravit problémy se snimaci systému vidéni. Kdykoliv to je
mozné, pfipojte dron k pod&itadi a provedte Uplnou kalibraci pomoci aplikace DJI Assistant
2. Kalibraci provadéjte pouze za dobrych svételnych podminek, kde je k dispozici povrch
s odpovidajicim ¢lenénim terénu, napiiklad trava.

« Nekalibrujte dron nad vysoce reflexnimi povrchy, napfiklad nad mramorem nebo keramikou.
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Pouzivani systému svislého vidéni

Systém svislého vidéni se aktivuje automaticky, kdyz je dron zapnut. Nevyzaduje zadné dalsi opatreni.
Systém svislého vidéni se typicky pouziva ve vnitfnim prostredi, kde je nedostupny signal systému GPS.
Pomoci systému svislého vidéni dokéze dron viset presné na misté i bez signélu systému GPS.

<(((<<«%

Systém svislého vidéni pouzivejte nasledujicim zplsobem:

1. Prepnéte letovy rezim do rezimu P.

2. Presurite dron na rovnou plochu. Pov§imnéte si, ze systém svislého vidéni
nedokéaze pracovat na povrsich, které nemaji zadné zjevné clenéni.

3. Zapnéte dron. Kontrolka stavu dronu dvakrat blikne zelené a signalizuje tak, ze
systém svislého vidéni je pripraven. Opatrné potlaéte ovladaci paku a vzliétnéte nad
povrch zemé, pak dron uvedte do visu.

Asistent brzdéni systému predniho vidéni

Dron dokéze aktivné brzdit let, kdyZ pred sebou zjisti prekazky, a to pomoci systému predniho
vidéni. Systém predniho vidéni a systém svislého vidéni pracuji nejlépe, kdyz je prostor odpovidajicim
zplsobem osvétlen a prekazky jsou jasné oznaceny nebo maji zfetelné Glenéni. Dron musi letét
maximalni rychlosti 22 mph (36 km/h), aby mél dostatec¢nou vzdalenost na zabrzdéni.
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/\  Funk&nost systému pfedniho vidéni a systému svislého vidéni je ovlivnéna povrchem, nad
kterym dron preléta. Ultrazvukové snimace nemusi byt schopny presné méfit vzdalenost, pokud
pracuji nad povrchem, kteryz absorbuje zvukové viny a sou¢asné nemusi kamera v nékterych
prostfedcich pracovat optimalné. Pokud neni k dispozici signal systému GPS nebo systém
predniho vidéni a systém svislého vidéni nemuze pracovat, dron prejde z rezimu P do rezimu
udrzovani vydky ATTI. Za nasleduijicich podminek lette s dronem velmi opatrné:

Let nad jednobarevnymi povrchy (napiiklad Cisté ¢ernd, bila, Cervena nebo zelena poloha).

Let nad povrchem s vysokou odrazivosti.

Let vysokymi rychlostmi (vice neZ 36 km/h ve wySce 2 metry, nebo vice nez 18 km/h ve vySce 1 metr).

Let nad vodni nebo prihlednou plochou.

Let nad pohybuijicimi se povrchy nebo predméty.

Let v prostoru, kde se ¢asto nebo vyrazné méni svételné podminky.

Let nad extrémné temnymi (lux < 10) nebo jasnymi (lux > 100 000) povrchy.

Let nad povrchy, které absorbuji zvukové viny (napfiklad siiny koberec).

Let nad povrchy bez zjevného ¢lenéni nebo textury.

Let nad povrchy s identicky se opakujicim ¢lenénim nebo texturou (napfiklad dlazdice).

Let nad sklonénym povrchem, ktery odrazi zvukovy viny smérem od dronu.

Q « Snimace neustale udrzujte v &istot8. Necistoty nebo jiny odpad mohou nepfiznivé ovlivnit

Ucéinnost snimacu.

« Systém svislého vidéni je funkéni pouze ve vydkach letu 0,3 az 13 metrd.

« Systém predniho vidéni a systém svislého vidéni nemusi pracovat spravne, pokud se dron
pohybuje nad vodni plochou.

« Systém predniho vidéni a systém svislého vidéni nemusi byt schopen rozpoznat ¢lenitost
povrchu zemé za podminek nizkého osvétleni (méné nez 100 lux).

« B&hem cinnosti systému predniho vidéni a systému svislého vidéni nepouzivejte zadné jiné
ultrazvukové zafizeni s pracovni frekvenci 40 kHz.

@ - Je-li systém svislého vidéni zapnuty, udrzujte dron mimo prostor, kde se vyskytuiji zvifata.
Snimac sonaru vydava zvuk o vysoké frekvenci, ktery je slySitelny pouze nékterym zvifatlm.

Zapisovac letovych dat

Letova data jsou automaticky zaznamenavana do interniho Ulozisté dronu. Patfi sem telemetrické letova
data, informace o stavu dronu a daldi parametry. Chcete-li k témto datlim pristupovat, pripojte dron
k pocitaci pomoci portu Micro USB.

Montaz a demontaz vrtuli

S dronem Mavic Pro pouZivejte pouze schvalené vrtule DJI. Bily krouZzek na neozna&enych vrtulich
indikuje, jak by mély byt namontovany na dron a kterym smérem by se mély otacet.

Vrtule Bily krouzek Neoznacené
Obrézek - — S - —
Montaz na Motory s bilymi znackami Motory bez bilych znacek

&9 Zajisténi: Otodte vrtule v oznadeném sméru, upevnéte je a dotahnéte.

Legenda . . . “ . .
E ) Odjigténi: Otodte vrtule v oznadeném sméru, povolte je a sejméte.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vechna prava vyhraze 25

uoiq



uoiq

UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Montaz vrtuli

Upevnéte vrtule s bilym krouzkem k upeviiovaci zakladné oznacené bilymi znackami. Zatlacte vrtuli dolG
na upeviovaci desku a oto¢te ve sméru zajisténi, dokud nebude zabezpecena ve vyhrazené poloze.
Upevnéte ostatni vrtule k upevriovacim zakladnam bez oznaceni. RozloZte vSechny listy vrtuli.

Oznacgené Neoznacené

Demontaz vrtuli

Stisknéte vrtule na zavés motoru a otocte je ve sméru odjistén.

/\ -« Davejte pozor na ostré hrany vrtuli. Manipulujte s nimi opatrné.

« PouZivejte pouze schvélené vrtule DJI. NepouZiveijte je spole¢né s vrtulemi jiného typu.

« Pokud se motory a vrtule otadi, nezdrzuite se v jejich bezprostiedni blizkosti a NEDOTYKEJTE
se vrtuli.

* Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule a motory instalovany spravné a pevné.

« Pred kazdym letem zkontrolujte, zda jsou vrtule v dobrém stavu. NEPOUZIVEJTE staré,
vystipané nebo popraskané vrtule.

« NEZDRZUJTE SE V BLIZKOSTI A NEDOTYKEJTE se vrtul nebo motort, pokud se otadeji.

« POUZIVEJTE pouze originalni vrtule DJI, let tak bude bezpe&ngjsi a lepsi.

Inteligentni letovy akumulator

Uvod
Inteligentni letovy akumulator DJI mé kapacitu 3830 mAh, napéti 11,4 V a funkci inteligentniho nabijeni/
vybijeni. Mél by byt nabijen pouze pomoci vhodné nabijecky schvélené spole¢nosti DJI.

Ny

Inteligentni letovy akumulator Nabijecka

A\ Inteligentni letovy akumulator musi byt pfed prvnim pouZitim Uplné nabit.

26 © 2016 DJI Vechna prava vyhrazenc www.robotworld.cz



UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro

Funkce inteligentniho letového akumulatoru DJI

1.
2.

Zobrazeni Urovné nabiti akumulatoru: Kontrolky LED zobrazuiji aktuélni Grover nabiti akumulatoru.
Funkce automatického vybijeni: Pokud je akumulator ponechan v klidu déle nez 10 dni, automaticky
se vybije na Uroveri 65 % celkové kapacity. Vybiti akumulatoru na Uroven 65 % celkové kapacity trva
asi dva dny. Béhem procesu vybijeni je normalni, Ze se akumulator mirné zahriva. Mezni hodnotu
vybijeni je mozné nastavit v aplikaci DJI GO 4.

. Nabijeni s vyvazovanim napéti mezi ¢lanky: Automaticky balancér béhem nabijeni vyrovnava napéti

mezi véemi ¢lanky akumulatoru.

. Ochrana pred nadmérnym nabitim: Nabijeni se automaticky zastavi, kdyz je akumulétor UpIné nabit.
. Detekce teploty: Akumulator se bude nabijet pouze pfi teploté mezi 5 °C (41 °F) a 40 °C (104 °F).
. Nadproudové ochrana: Akumulator se prestane nabijet, kdyz je zjisténa vysok& hodnota proudu (vice

nez 8.5 A).

. Ochrana pfed nadmérnym vybijenim: Aby nedoslo k poskozeni akumulatoru v disledku nadmeérného

vybijenti, je toto automaticky zastaveno.

. Ochrana pred zkratem: Automaticky odpoji napajeni, kdyz je zjistén zkrat.
. Ochrana ¢lankd akumulatoru pred poskozenim: Aplikace DJI GO 4 zobrazuje vystraznou zpravu, kdy

je zjisténo poskozeni nékterého &lanku akumulatoru.

10. ReZim spanku: Po 20 minutach necinnosti akumulator prejde do reZzimu spanku, aby uspofil energii.
11. Komunikace: Do hlavni fidici jednotky dronu jsou prendseny informace tykajici se napéti

akumulatoru, jeho kapacity, proudu atd.

/N\ Pred pouzitim si prostudujte Bezpecnostni pokyny pro inteligentni letovy akumulator dronu

Mavic Pro. UZivatel je vzdy vyhradné odpovédny za veskerou ¢innost a pouziti.

Pouziti akumulatoru

LED1
LED2
LED3
—— LED4
Tlacitko napajeni

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru

ZAPNUTI / VYPNUTI
Zapnuti: Stisknéte jednou tladitko napajeni, pak jej stisknéte znovu, podrzte jej 2 sekundy a systém

tak zapnéte. Obrazovka stavu systému vysilace bude zobrazovat aktudlni Uroven nabiti
akumulatoru.

Vypnuti: Stisknéte jednou tlacitko napéjeni, pak jej stisknéte znovu, podrzte jej 2 sekundy a systém tak

vypnéte.
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Upozornéni pro provoz pfi nizkych teplotach

1. Kapacita akumulétoru pfi létani pfi nizkych teplotach (-10 az +5 °C) je vyrazné snizena.

2. Akumulator se nesmi pouZzivat pfi extrémneé nizkych teplotach (< —10 °C).
Pokud Iétate pfi teplotach —10 az +5 °C, doporucuje se pouzivat akumulétor plné nabity.

3. Jakmile aplikace DJI GO 4 zobrazi ,Vystrahu Urovné vybiti akumulatoru® pfi nizkych teplotach,
ukoncete let.

4. Pred letem za nizkych teplot nechte akumulator ve vnitfnich prostorach, aby byl zahraty.

5. Pro zajisténi optimalni vykonnosti akumulatoru jej ponechte pfi teploté vyssi nez 20 °C.

/N\ Ve studeném prostiedi viozte akumulator do oddilu pro jeho uloZeni a ponechte dron asi 1-2
minuty zahtat, nez s nim vzlétnete.

Kontrola Urovné nabiti akumulatoru

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru zobrazuiji, kolik zbyva dostupné kapacity. Kdyz akumulator vypnete,
stisknéte jednou tlacitko napdjeni a kontrolky Uroveri nabiti akumulatoru se rozsviti a zobrazi stavajici
dostupnou kapacitu. Podrobnosti viz nize.

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru budou rovnéz zobrazovat aktualni Groven nabiti akumulatoru
bé&hem jeho nabijeni a vybijeni. Kontrolky jsou definované nize.

O : Kontrolka LED sviti. O : Kontrolka LED blika.
O : Kontrolka LED nesviti.

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru

LED1 LED2 LED3 LED4 Urovei nabiti akumulatoru
O O O @) 87,5-100 %
O @) @) ¥ 75-87,5%
O @) @) O 62,5-75%
O (@) @] @) 50-62,5%
O @) O O 37,5-50%
@) O O O 25-37,5%
O O O O 125-25%
0; O O O 0-12,5%
O O O O =0%

Nabijeni inteligentniho letového akumulatoru

1. Pripojte nabijec¢ku akumulatoru k napajecimu zdroji (100-240 V, 50/60Hz).

2. Pripojte akumulator k nabijecce a za¢néte jej nabijet.

3. Kontrolky Urovné nabiti akumuléatoru zobrazi aktualni troveri nabiti akumulatoru béhem jeho nabijeni.

4. Inteligentni letovy akumulator je zcela nabit, kdyZ jsou vSechny kontrolky Grovné nabiti akumulatoru
zhasnuté. Odpojte akumulator od nabijecky.

5. Pred ulozenim akumulatoru na del$i dobu jej nechte ochladit na pokojovou teplotu.

6. NabijeGka ukon¢i nabijeni akumulatoru, pokud teplota ¢lank( nedosahne provozniho rozsahu (O —
40 °C).
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/\  Pred vioZenim akumulatoru do dronu Mavic Pro nebo jeho vyjmutim vzdy akumulator vypnéte.
Nikdy nevkladejte ani nevyjimejte akumulator, pokud je zapnuty.

Inteligentni letovy akumulator

=S+

Nabijecka

Vystup napéjeni

Kontrolky Grovné nabiti akumulatoru béhem nabijeni

LED1

PRy

LED2
O
O
O
O
O

LED3 LED4
0 0
0 0
O O
@ @
o) o)

Urovei nabiti akumulatoru

0-25%
25 - 50%
50 - 75%
75 - 100%
Uplné nabito

Zobrazeni kontrolek LED ochrany akumulatoru

Tabulka nize znazorriuje mechanismus ochrany akumulétoru a odpovidajici zplisob indikace kontrolkami

LED.

Kontrolky Urovné nabiti akumulatoru béhem nabijeni

LED1
O

OO O0OO0OO0

LED2

OO0 00U

LED3
O

00060

LED4
O

0 O O

ZpUsob blikani

LED2 blika dvakrat za sekundu
LED? blika trikrat za sekundu
LED3 blika dvakréat za sekundu
LED3 blika trikrat za sekundu
LED4 blika dvakréat za sekundu
LEDA4 blika tfikrat za sekundu

Polozka ochrany akumulatoru
Zjistén nadproud

Zjistén zkrat

Zjisténi nadmeérné nabiti
Zjisténo prepéti nabijecky
Teplota nabijent je prilis nizka

Teplota nabijent je prilis vysoka

Po vyfegeni problém( stisknéte tlacitko napéjeni a vypnéte kontrolky Grovné nabiti akumulétoru. Odpojte
inteligentni letovy akumulator od nabijecky, nebo jej pfipojte zpét a obnovte nabijeni. V pfipadé chyby
zpUsobené teplotou v mistnosti neni nutné nabije¢ku odpojovat a pripojovat; nabijecka obnovu nabijent,
jakmile se teplota vrati do pripustnych mezi.

/N Spolecnost DJI neprebira zadnou odpovédnost za poskozeni zplisobena nabijeckami jinych

vyrobcd.

Q Vybijeni inteligentniho letového akumulatoru pred jeho prepravou na delsi vzdalenosti:
Létejte s dronem Mavic Pro ve venkovnim prostredi, dokud nezbyde pouze 20 % kapacity,
nebo dokud akumulétor jiz neni mozné zapnout.

www.robotworld.cz
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Dalkovy ovladac¢

Tato &ast popisuje viastnosti ovladacino
vysilae a zahrnuje pokyny pro fizeni dronu
a kamery.
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Profil vysilace

Vysila¢ dronu Mavic Pro je multifunkéni bezdratové komunikacni zafizeni, které v sobé integruje
pfijimaci kandl videa a systém dalkového oviadani dronu. Pfijimaci kanal videa a systém dalkového
ovladani dronu pracuji na frekvenci 2,4 GHz. Ovladaci vysila¢ nabizi nékolik funkci ovliadani kamery,
napriklad zhotoveni a nahled snimku a videa a také ovladani pohybu zavésného zarizeni. Uroveri nabiti
akumulatoru je zobrazovana pomoci LCD displeje na panelu vysilace.

« Pfedpisova verze: Vysilac je ve shodé s mistnimi zakony a predpisy.
« provozni rezim: Ovladaci paky je mozné nastavit do reZzimu 1 nebo 2, nebo do vlastniho
rezimu.
« Rezim 1: Prava ovladaci paka slouzi jako ovladag pfivery motoru (plyn).
« Rezim 2: Leva ovladaci péka slouZi jako ovlada¢ privéry motoru (plyn).

A Neprovozuijte na stejném misté vice nez tfi drony, aby nedochéazelo k ruseni signalu vysilace.

Pouzivani vysilace
Zapnuti a vypnuti vysilace
Ovladaci vysila¢ dronu Mavic Pro je napajeni nabijecim akumulatorem 2S s kapacitou 2970 mAh.
Zapnuti vysilage provedte nize uvedenym postupem:
1. Je-li vysilag vypnuty, stisknéte jednou tlacitko napajeni. LCD obrazovka zobrazuje aktudlni Groven
nabiti akumulatoru.
2. Stisknéte jednou tlacitko napajeni a podrzte jej a zapnéte tak vysilac.
. Vysila¢ po zapnuti vyda zvukovy signal.
4. Opakujte krok 2 a vysila¢ vypnéte.

w

Nabijeni vysilace
Vysila¢ nabijte pomoci dodané nabijecky. Dal$i podrobnosti naleznete na obrazku nize.
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| I—
m ]
P

(o Je A0

Vystup napajeni

Nabijecka

Ovladani kamery
Pomoci tladitka Zavérka, tladitka Zaznam, oto¢ného ovliadaCe Nastaveni kamery na vysilaci mizete
zaznamenavat videa a statické snimky a nastavovat parametry kamery.

1. Oto¢ny ovladac Nastaveni kamery
Otocte ovlada¢ a upravte nastaveni kamery, napriklad citlivost ISO &i rychlost zavérky a to vSe pfimo
na vysilaéi.

2. Tladitko Zavérka
Stisknutim tlacitka zhotovite fotografii. Pfi zapnutém sekvenénim rezimu jednim stisknutim tlacgitka
zhotovite sadu nékolika snimk.

3. Tlacitko Zaznam
Jednim stisknutim tladitka spustite zaznam videa a dal$im stisknutim jej ukondite.

4. Otocny ovladac vykyvného zavésu
Ovlada naklopeni vykyvného zavésu v pozadovaném sméru.

Rizeni dronu
Tato &ast vysvétluje, jak fidite orientaci dronu prostfednictvim vysilace. Vysila¢ je standardné nastaven
do rezimu 2.

Neutralni/stfedni poloha ovladaci paky: Oviadaci paky jsou ve stfedni poloze.
Pohyb ovlddaci paky: Ovladaci paka je presunuta mimo stfedni polohu.
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Dalkovy Dron
ovladac¢ (4 Oznaduje smér pridé Poznamky
(Rezim 2) dronu)

Presunutim levé oviadaci paky nahoru a doll zménite
vysku dronu. Potlagenim péky od sebe stoupéte a
pritazenim paky k sobé kleséte.

Kdyz jsou obé ovladaci paky vystrfedény, bude dron
Mavic Pro viset na miste.

Cim dale budete paku tlagit mimo stfed, tim rychleji
bude dron Mavic Pro ménit vysSku. Paku vzdy
oviadejte jemnym pohybem, zabranite tim prudkym a
neo&ekavanym zménam vysky.

i

Presunutim péky vlevo nebo vpravo ovladate
smérové kormidlo a otaceni dronu.

ZatlaGenim péky vlevo otodite dron proti sméru
hodinovych rugicek, zatlacenim paky vpravo jim
otocite po smeéru hodinovych rucicek. Pokud je paka
vystfedéna, dron Mavic Pro bude udrZovat stavajici
orientaci. Cim déle budete péku tlacit mimo stred, tim
rychleji se bude dron Mavic Pro otacet.

@)

Presunutim pravé oviadaci paky nahoru a dolli
zmeénite néklon dron okolo pficné osy (Klopeni —
smérem dopredu/dozadu).

Potlacenim paky od sebe letite dopredu a pritazenim
paky k sobé letite dozadu. Pokud bude paka
vystfedéna, dron Mavic Pro bude viset na miste.
Zatla¢te paku dale od sebe mimo stfedovou polohu
a nastavte tak vétsi Uhel klopeni (maximéaing 30°) a
soudasné dosahnéte rychlejsiho letu.

Presunutim pravé ovliadaci paky doleva a doprava
zmeénite naklon dron okolo podélné osy (klonéni —
smérem doleva/doprava).

Zatlatenim paky vievo poletite doleva, zatlatenim
paky vpravo poletite doprava. Pokud bude paka
vystredéna, dron Mavic Pro bude viset na misté.

Stisknéte tla¢itko funkce pozastaveni letu a ukoncete
rezim ActiveTrack, TapFly a rezim inteligentni
navigace. Dron bude viset ve stavajici pozici.

O A A

/N« Vysila¢ udrzujte mimo dosah magnetickych materiald, protoZze mohou zpQsobit rugeni svym
magnetickym polem.
« Béhem prepravy nebo skladovani zajistéte, aby ovladaci paky byly ve stfedni poloze a nebyly
presunuty mimo stfedni polohu viivem externi sily.
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Prepina¢ letovych rezim(
Prepinatem Ize vybrat pozadovany letovy rezim. Volte
mezi rezmem P a S.

Poloha Letovy rezim

Rezim P

Rezim S

Rezim P (Nastaveni pozice): Rezim P je nejvhodnéjsi v pripadé, Ze je k dispozici silny signal GPS. Dron
vyuziva signal systému GPS, systém predniho vidéni, systém svislého vidéni ke zjisténé své viastni
pozice, automatické stabilizaci a navigaci mezi prekazkami. V tomto rezimu jsou k dispozici pokrodilé
funkce jako TapFly nebo ActiveTrack.

Poznamka: Rezim P vyzaduje k dosazeni vysokych rychlosti vétsi pohyby oviadaci pakou.

Rezim S (Sport): Ovliadani dronu je nastaveno tak, aby byla zlep§ena manévrovatelnost a rychlost.
Maximalni rychlost jer zvySena na 40 mph (65 km/h). Systém predniho vidéni je v tomto rezimu zakéazan.

Letovy rezim je standardné zablokovan v rezimu P, bez ohledu na polohu spinace. Chcete-li mezi
letovymi rezimy prepnout, prejdéte do rezimu Camera View (Pohled kamery) v aplikaci DJI GO 4,
Klepnéte na tlagitko 3€ a povolte moznost ,Multiple Flight Modes* (Vicenasobny letovy rezim). Po
zapnuti vicenasobného letového rezimu prepnéte spina¢ do polohy P a pak do polohy S, abyste mohli
létat v reZimu Sport.

Dron Mavic Pro léta standardné v rezimu P, po kazdém zapnuti napdjeni. VZdy prepnéte letovy rezim do
polohy P a pak do S, nez budete moci pouZzivat rezim S.

Tlac¢itko RTH (Navrat do vychozi pozice)

Stisknutim a podrzenim tlacitka RTH (Return-to-Home) zahéjite navrat do vychozi pozice. Kvadrokoptéra
se poté vrati do posledni zaznamenané vychozi pozice (Home Point). Dal$im stisknutim tohoto tlacitka
mUzete rezim navratu do vychozi pozice zrusit a znovu prevzit kontrolu nad dronem.
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Obilast optimalniho prenosu
Prenosovy signal mezi dronem a vysilacem pracuje nejspolehlivéji v oblasti zndzornéné na schématu
nize:

Oblast optimalniho pfenosu

/

- . N/
silny signal slaby signal %z\ﬂ//

Snazte se s kvadrokoptérou vzdy Iétat v oblasti optimainiho prenosu. Nejlepsi sily signalu dosahnete,
pokud budete mezi dalkovym ovladacem a dronem udrzovat spravné prostorové usporadani.

LCD obrazovka
LCD obrazovka zobrazuje rizné stavy systému, véetné letové telemetrie a Urovné nabiti akumulatoru v
redlném Case. Postupujte podle obrazku nize, kde jsou vysvétleny vyznamy kazdé ikony na obrazovce
LCD.

Intenzita signalu systému GPS

Urovet nabitf letového

Letovy rezim .
4 akumulatoru

. ) Intenzita signalu vysilace
\yzva stavu systému

-

Rychiostletu —— B8 &7 GFG-null {LgiN0% o =nn8 5y 986 | ok

& | 1 1=8222
kmih ey 1 _ _ iiﬂfm motoru
-~ CICTIL T o S
- V11l (N LI e Umisténi karty
. N / I Micro SD
Uroven nabiti akumuldtoru —— (0% @D -0.3ev B2 e
vysilace — Sportovni reZimy
- i (
Vzdalenost k zemi ———f———————————— _l.Em Elm B - Elm
(vika letu) CLEARANCE HEIGHT DISTANCE
Systém vizualniho J Vzdéalenost letu
stanoveni polohy

Korekce expozice

Stoupani / klesani

Vyska letu

Stav kamery
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Sparovani dalkového ovladace

Pred expedici k zékaznikovi je dron s dalkovym ovladacem jiz sparovan. Parovani je tfeba provést
pouze pfi prvnim pouziti nového déalkového oviadace. Postup parovani nového délkového oviadace:

1. Zapnéte vysila¢ a pfipojte k nému mobilni zafizeni, pak zapnéte dron. Spustte aplikaci DJI GO 4.
2. Vstupte do rezimu ,Camera” (Kamera), klepnéte na ikonu @™ Il a poté na tlagitko ,Linking RC*
(Sparovani vysilace).

A\ . Pred sparovanim prepnéte spinac rezimu fizeni do rezimu RC.

3. Dalkovy ovladac je pripraven ke sparovani.

4. Wyhledejte parovaci tlacitko na boku dronu (viz obréazek nize). Stisknutim parovaciho tlacitka spustte
parovani. Kontrolka stavu spojeni bude svitit nepretrzité zelené na vysilagi, pokud je tento Uspésné
spojen s dronem; LCD displej na vysilaci bude zobrazovat informace o dronu.

Péarovaci tlacitko
Kontrolka stavu spojeni

/\ « Po sparovani dronu s novym ovladadem bude automaticky zruseno sparovani pivodniho
délkového ovladace s dronem.
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Kamera a zavésné
zarizeni

V této ¢asti jsou uvedeny technické
parametry kamery a popis zavésného
zarfizeni a rezim{ jeho ¢innosti.

www.robotworld.cz © 2016 DJI Vechna prava wyhrazena. 37



MAA BU BloLIEY

NSOABZ WQUAA

Kamera a zavésné zarizeni

Technicky popis kamery

Palubni kamera je vybavena 1/2,3palcovym snimacem CMOS, ktery umozniuje zaznam videa v rozliSeni
4K s maximélni frekvenci 30 snimkd/s u modelu Mavic Pro; statické snimky maji rozlieni 12 megapixeld.
Video Ize nahravat ve formatu MOV nebo MP4. Pri fotografovani je k dispozici rezim sekvenéniho
snimani, souvislého fotografovani nebo intervalovy rezim. Na pripojeném mobilnim zafizeni Ize v aplikaci
DJI GO 4 sledovat Zivy nahled toho, co kamera ,vidi“.

Slot na kartu Micro SD

Na boku dronu Mavic Pro se nachézi slot, do néjz mlzete pred zapnutim pfistroje zasunout kartu
Micro SD pro ukladani zaznamenanych snimk( a videi. S dronem Mavic Pro se dodéva karta Micro SD
s kapacitou 16 GB. Dron podporuje karty Micro SD az do kapacity 64 GB. Doporucujeme pouzivat
karty UHS-1 Micro SD, nabizejici vysokou rychlost ¢teni i zapisu, coz se hodi zejména pfi ukladani
videozaznamU s vysokym rozlienim.

0000

@  Kartu Micro SD z dronu Mavic Pro nikdy nevyjimejte v zapnutém stavu.

Q Kvdli zajisténi maximalni stability kamerového zaznamu jsou jednotlivé videozaznamy clenény
na useky o délce 30 minut.

Datovy port kamery
Pokud dron Mavic Pro zapnete a k portu Micro USB pripojite USB kabel, miZete z kamery stahovat
fotografie a videa do pocitace.

A Pristup k souborlm na karté Micro SD je mozny pouze pfi zapnutém dronu.
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Zavésné zafizeni
Technicky popis zavésného zafizeni

Trojosé zaveésné zarizeni poskytuje stabilni platformu pro pfipojeni kamery a pofizovani ostrych
a neroztfesenych snimk{ a videozaznamd. Zavésné zarizeni mize kameru natadet v rozsahu 120°.

30°

0°

K ovladani néklonu kamery pouZiite oto¢ny ovlada¢ vykyvného zavésu na vysiladi, nebo prejdéte do
rezimu Camera View (Pohled kamery) v aplikaci DJI GO 4, klepnéte na obrazovku a podrzte, dokud se
nezobrazi modry kruh, pak pfetahnéte kruh a ovliadejte jim naklon kamery.

Ovladatelny rozsah klonéni vykyvného zavesu je 0° az 90°, coZz umozZnuje zaznamenavat v rezimu Landscape
(Na 8itku) nebo Portrait Mode (Na vysku). Osa klonéni se otoci 0 90°, kdyz povolite rezim Na vysku.

Q « Rezim Na vy$ku se doporucuje pouZivat pro zhotoveni statickych snimkd, nikoliv pro nahravani
videa. Kdyz dron leti zplsobem, ktery systém vysoce zatézuje, napriklad pfi nouzovém brzdéni
nebo letu v reZimu Sport, dosahne osa klonéni koncového bodu a zplsobi, Ze vykyvny zavés
bude vibrovat.

Pracovni reZimy zavésného zafizeni

K dispozici jsou dva pracovni rezimy zavésného zafizeni. Mezi nimi mdzete prepinat v aplikaci DJI GO
4 na strance pro nastaveni kamery. Nezapomerite, Ze mobilni zafizeni musi byt pfipojeno k dalkovému
ovladadi, jinak kamera nebude reagovat. Vice se dozvite v nasledujici tabulce:

| Follow Mode Uhel nastaveni vykyvného zavésu vigi pridi dronu z(istava
" (Rezim sledovani) | konstantni.

FPV Mode Zavésné zarizeni se synchronizuje s pohybem kvadrokoptéry, takze
$ (Pohled pilota) bude stale nabizet zabér ,z pohledu pilota“.

/\ | « Pfed zapnutim dronu sejméte svorku vykyvného zavésu.
« V nésledujicich situacich mize dojit k poruge motoru vykyvného zavésu:
(1) Dron je postaven na nerovném povrchu nebo je vykyvnému zavésu branéno ve volném
pohybu jinym zptsobem.
(2) Vykyvny zavés byl prudce zasazen zvnéjsku, napriklad pri kolizi.
Pro vzlétnuti proto vzdy zajistéte rovnou plochu na otevieném prostranstvi a vykyvny
zaves za vSech okolnosti chrarite pfed narazem.
« P¥i létani v husté mize nebo v mracich mize vykyvny zavés navihnout, coZ se muze projevit
docasnym vypadkem funkci. Po vyschnuti se v8echny jeho funkce piné obnovi.
« Je béznym projevem vykyvného zavésu, ze pfi inicializaci vyda kratké pipnuti.
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Aplikace DJI GO 4

V této Casti jsou popsany hlavni funkce
aplikace DJI GO 4.
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Aplikace DJI GO 4

Aplikace DJI GO 4 je mobilni aplikace vytvorena specialné pro vybaveni dodavané vyrobcem DJI.
Pomoci této aplikace Ize ovladat zavésné zarizeni, kameru i ostatni funkce dronu. V aplikaci najdete
sekce Equipment (Vybava), Editor, Explore (Inspirace), SkyPixel a Me (Osobni Ucet), v nichz mizete
konfigurovat svdj dron nebo upravovat a sdilet své fotografie a videa s ostatnimi.

o oo
L] w

Connect your DJI device

B

Mavic Pro

Use AEB shoot to get more dynanic image

Camera

Learn more

* il S

Lo

Equipment (Vybaveni)

Zapnéte rezim Camera View (Pohled kamery) klepnutim na kameru na Uvodni obrazovce aplikace DJI
GO 4.

Camera View (Pohled kamery)

2 &
22 —@ [ j g @*16
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®
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

1. Stav systému
reoviocoes : |kona indikuje letovy stav dronu a poskytuje rdizna vystrazna hlaseni.

2. Stav detekce prekazek
e . Pokud se blizkosti dronu nachazi prekazky, jsou zobrazeny cervené sloupce.
OranZové sloupce jsou zobrazeny v okamziku, kdy se prekézky nachézi v dosahu detekce systému.

3. Kontrolka Urovné nabiti akumulatoru
——o o : Kontrolka Urovné nabiti akumulatoru dynamicky zobrazuje dostupnou kapacitu
akumulatoru. Barevné zény kontrolky Urovné nabiti akumulatoru predstavuji Urovné kapacity
potrebné k provadéni jednotlivych funkci.

4. Letovy rezim
36 : Text u této ikony udava aktualni letovy rezim.
Klepnutim nakonfigurujete nastaveni hlavni Fidici jednotky (MC). Tato nastaveni umoZzriuji modifikovat
letova omezeni a nastavit hodnoty zesileni signalu.

5. Parametry kamery

Zobrazuje parametry nastaveni kamery a dostupnou kapacitu karty Micro SD.

6. Intenzita signalu systému GPS
il : Udava aktudini silu GPS signalu. Dostate¢na sfla GPS signalu je znazornéna bilymi pruhy.

7. Stav systému predniho vidéni
) : Klepnutim na toto tlacitko povolite nebo zakézete funkce systému predniho vidéni.

8. Signal vysilace
&l : Tato ikona zobrazuje intenzitu signalu vysilage.

9. Intenzita signalu pro kanal HD videa
HD il : Zobrazuje intenzitu signélu pro sestupny kanal HD videa mezi dronem a vysilacem.

10. Uroven nabiti akumulatoru

[BA 61% : Ikona zobrazuje aktuélni troveri nabiti akumulatoru.
Klepnutim zobrazite nabidku informaci o akumulatoru, nastavite rlizné prahové hodnoty vystrah
akumulatoru, nebo zobrazite historii vystrah akumulatoru.

11. Tlacitko zaostteni / méfeni

[] / <> Klepnutim prepnete mezi reZimem zaostreni a méfeni. Klepnutim vyberete objekt, na ktery
chcete zaostfit nebo ktery chcete méit.

12. Obecna nastaveni

e e : Klepnutim zapnete nabidku obecnych nastaveni, kde mizete nastavit metriky, povolit Zivy
datovy tok, zobrazit drahy letu atd.
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13. Automaticky zamek expozice
& AE : Klepnutim uzamknete hodnotu expozice.

14. Posuvnik vykyvného zavésu

@ e 3 Oviada hel klopeni vykyvného zavésu v pozadovaném sméru.

15. Tlacitko rezimu fotografie/video

@ . Klepnutim na tlacitko prepnete mezi rezimy zaznamu fotografie a videa.

16. Tlacitko fotografovani / zaznamu videa

. / @: Klepnutim na tlagitko spustite fotografovani nebo zaznam videa.

17. Nastaveni kamery

% : Po klepnuti na tuto ikonu méZete nastavit citlivost ISO, zavérku a automatickou expozici.

18. Prehravani

[»]: Klepnutim zobrazite stranku prehravani a budete si moci zobrazit zaznamenané snimky a
videa ihned poté, co je zhotovite.

19. Letova telemetrie
D 30M: Vzdalenost mezi dronem a vychozi pozici
H 10.0M: Vyska nad zemi.
HS 10.0M/S: Rychlost horizontalniho letu dronu.
VS 2.0M/S: Rychlost vertikainiho letu dronu.

20. Mapa

Klepnutim zobrazite mapu.

21. Inteligentni letovy rezim
|
: Klepnutim vyberete néktery z inteligentnich letovych rezimd.

22. Funkce inteligentniho navratu RTH

@‘\ : Aktivace navratu do vychozi pozice (RTH). Klepnutim na tuto moznost zajistite navrat dronu do

posledni zaznamenané vychozi pozice.

23. Automaticky vzlet/pfistani

é) /é) . Klepnutim aktivujete rezim vzletu nebo pristani.

24. Zpét
&1 . Klepnutim na tuto ikonu prejdete zpét do hlavni nabidky.
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

V rezimu Zobrazeni kamery posurite prstem vlevo a aktivujte nabidku zobrazenou nize.

© © ® W

Portrait/Landscape Gimbal up/down Home Point: Aircraft Home Point: Me

Adjust screen brightness.

> o 0

Portrait/Landscape (Na vysku/Na Sirku)

Klepnutim na ikonu se prepnéte do rezimu Na vysku.
Gimbal up/down (Vykyvny zavés nahoru/dold)
Klepnutim na ikonu natocte kameru dolli nebo dopredu.
Vychozi pozice

Jako vychozi pozici mdzete pouzit aktualni pozici dronu nebo pozici vysilace.

Pouziti mobilniho zafizeni k ovladani dronu

Kromé pouziti dodaného vysilate mizete k ovladani dronu pouZit spojeni Wi-Fi na mobilnim zafizeni.
Postupujte podle pokyn(i nize a ovladejte dron prostrednictvim Wi-Fi signalu.

1. Vypnéte dron, pak prepnete spinac rezimu fizeni do polohy ,Wi-Fi“.

2. Zapnéte dron.

3. Zapnéte Wi-Fi signél na svém mobilnim zafizeni a zadejte heslo Wi-Fi na pfednim rameni, &imz
se spojite se siti Mavic.

4. Klepnéte na ikonu é) a automaticky s dronem vzlétnéte. Klepnéte na obrazovku a pouZijte
virtuaini ovladaci paky k pohybu dronem.
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/\ « Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnutim na ikonu v pravém hornim rohu obrazovky muzZete
naskenovat QR kéd sité Wi-Fi na pfedni rameni a aktivovat tak spojeni. Pov§imnéte si, Ze tato
funkce je dostupna na zafizenich se systémem Android.

« Pri pouzivani Wi-Fi na volném prostranstvi bez elektromagnetického ruseni je dosah signalu
asi 262 ft (80 m) do vysky 164 ft (50 m). Maximalni rychlost letu je 9 mph (14 km/h), maximalni
rychlost stoupani je 2 m/s a maximalni rychlost klesani je 1 m/s.

« Frekvence Wi-Fi signalu mobilniho zafizeni mize byt nastavena na 2,4 GHz (vychozi nastaveni)
nebo 5 GHz. U podporovanych zafizeni nastavte frekvenci Wi-Fi na 5 GHz, protozZe je méné
rusena.

« Stisknéte a podrzte tladitko parovani po dobu miniméainé 5 sekund a nastavte heslo sité Wi-Fi
a SSID. Stisknéte a uvolnéte tlacitko a ustalte tak prenosovou frekvenci na 2,4 GHz.

« Pouzivejte rezim Wi-Fi na volném prostranstvi s mensim elektromagnetickym ruSenim. Pokud
je Wi-Fi signal nadmérné rusen elektromagnetickym rusenim, pouzijte misto toho k ovladani
dronu dodany vysilac.

Pouzivani virtualnich ovladacich pak
Pred pouzitim virtudlnich ovlddacich pak zajistéte, aby mobilni zafizeni bylo pripojeno k dronu. Obréazky
nize jsou pro rezim 2 (leva ovladaci péaka slouzi jako ovlada¢ pripusti motoru (plyn)).

READY TO GO (GPS)

3B P-GPs Wil o) @il HD.il BAG1%
ch
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Grafické uzivatelské rozhrani — virtualni oviadaci paky

(w

Leva Prava

e O
SLae

Qe

Stisknutim a pohybem prstu po levé ¢asti obrazovky mlzete s dronem stoupat, klesat nebo jim otacet
doprava a doleva. Stisknutim a pohybem prstu po pravé Gasti obrazovky mizete s dronem letét
dopredu, dozadu, nebo jim otacet doprava a doleva.

Klepnutim na tlacitko mUzZete virtuaini ovladaci paky zapnout nebo vypnout.

Q Plocha za bilym kruhem rovnéz reaguje na ovladaci povely.
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Editor

V aplikaci DJI GO 4 je zaclenén inteligentni editor pro Upravu videa. Jakmile zaznamenate a do
mobilniho zafizeni si stahnete nékolik videoklipl, mlzete na vychozi obrazovce prejit do zobrazeni

Editor. MUzete zvolit nékterou Sablonu a uréeny podet klipl se automaticky spoji do kratkého filmu, ktery
Ize ihned sdilet.

SkyPixel

Umozriuje zobrazovat a sdilet fotografie a videa na strance SkyPixel.
Me (Osobni Ucet)

Mate-li osobni DJI Ucet, budete se moci Ucastnit diskusi na férech nebo sdilet svij viastni nasnimany
materiél v komunité daldich uzivatelG.
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V této &asti jsou popsany postupy pro
bezpedné létani a také rlizna omezeni.
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Let

Po dokongeni predletovych pfiprav vam doporucujeme vytfibit své pilotni dovednosti a praktické
bezpec¢nostni navyky na letovém simulatoru v aplikaci DJI GO 4. K létani s dronem si vybirejte oteviena
prostranstvi.

Pozadavky na prostredi pro Iétani

1. Dron nepouZivejte za nepfiznivych povétrnostnich podminek. K nim Ize poditat rychlost vétru
prekracujici 10 m/s, snézeni, dést ¢i mihu.

2. Létejte vzdy pouze na otevieném prostranstvi. Vysoké stavby &i velké kovové konstrukce mohou mit
negativni vliv na presnost palubniho kompasu a GPS systému.

3. Whybejte se prekazkam, mistiim, kde se nachazi mnoho lidi, vedenim vysokého napéti, stromdm
a vodnim plocham.

4. Snazte se omezit rudeni signalu tim, ze se budete vyhybat mistim se siinym elektromagnetickym
polem, v&etné telekomunikacnich stanic ¢i radiokomunikacnich vysilacd.

5. Vykonnostni parametry dronu a jeho akumulatoru zaviseji na vnéjsich faktorech, jako je hustota
vzduchu nebo teplota. Pfi oviadani dronu v nadmorskych vyskach pres 16 404 stop (5000 metrd)
zachovéavejte maximalni opatrnost, protoze vykon akumulatoru i samotného dronu mdze byt snizen.

6. Dron Mavic Pro nemdize pouZivat rezim P v polarnich oblastech.

Letova omezeni a bezletové zony

Kazda osoba obsluhujici bezpilotni letadlo se musi fidit zakony dané zemé a predpisy regulaénich
orgéan(, jako je napriklad Mezinarodni organizace pro civilni letectvi (ICAQ) nebo Federalni letecka
sprava (FAA) v USA. Létani s bezpilotnimi letadly je z bezpecnostnich divodd preventivné omezeno,
coz uZivateldm umoznuje s timto produktem zachazet bezpeéné a legéiné. K letovym omezenim patfi
omezeni vysky letu a vzdalenosti a také bezletové zony.

V rezimu P jsou omezeni vysky, vzdalenosti i bezletové zény nastavena automaticky, takze fizeni letu je
bezpecné.

Maximalni vyska letu a akéni radius

Omezeni pro maximalni vysku letu a akéni radius Ize nastavit v aplikaci DJI GO 4. Méjte na paméti,
ze maximalni vyska letu nesmi prekrocit 500 metrll. Podle téchto nastaveni bude pohyb dronu Mavic
Pro omezen na pomysliny valec s rozméry podle nasledujiciho schématu:

Maximalni vyska letu Max. polomér (akéni radius)

Vychozi pozice

Vyska dronu
v okamziku zapnutf

-
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Silny signal GPS: G -+ Blika zelené

Maximalni vyska
letu

Max. polomér
(akeni radius)

Omezeni letu

Vyska dronu nesmi prekrocit

uréenou hodnotu.

Vzdélenost dronu od vychozi
pozice musi byt mensi nez

maximalni polomér.

Aplikace DJI GO 4

Varovani: Bylo dosazeno
limitu vysky.

Varovani: Bylo dosaZeno
limitu vzdalenosti.

Kontrolka stavu
dronu

Z4dna akee.

Pri priblizeni k max.
limitu vzdalenosti
bude kontrolka ® -+
rychle Gervené blikat.

Slaby signal GPS: -(Y) ------ Blika zluté

Maximalni
vySka letu

Max. polomér
(akeni radius)

Omezeni letu

Pri slabém signalu GPS a zapnuté
funkci vizualniho stanoveni polohy je
vySka omezena na 16 stop (5 metrQ).
Pri slabém signalu GPS a vypnuté
funkci vizualniho stanoveni polohy je

Aplikace DJI GO 4

Varovani: Bylo
dosazeno limitu
vySky.

vyska omezena na 98 stop (30 metrd).

Bez omezeni

Kontrolka stavu
dronu

Z4dna akee.

« Pokud se dron dostane mimo vymezenou oblast, Ize jej stéle ovladat, ale nelze s nim letét dale.

A

« Pokud se dron dostane mimo oblast vymezenou maximalnim polomérem, zaleti automaticky
zpét ihned, jak signal systém GPS opét zesili.

« Z bezpec¢nostnich ddvodd s dronem nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich trati
a nadrazi, méstskych center ani jinych podobné citlivych oblasti. S dronem udrZujte za vSech

okolnosti

ocni kontakt.

Bezletové zény
VycCet vSech bezletovych zén je uveden na oficialnich webovych strankach DJI na adrese http://www.
dji.com/flysafe/no-fly. Bezletové zény se déli na letisté a oblasti s omezenim. Kategorie letist zahrnuje
v8echna hlavni i malé letisté, kde se pohybuji pilotovana letadla v nizkych vyskach. K oblastem
s omezenim patfi hranice mezi staty nebo citlivé objekty.

V ramci predletové pripravy zkontrolujte nasledujici skute¢nosti:

~N O O~ N 2

. Délkovy ovladag, inteligentni letovy akumulator i mobilni zafizeni jsou pIné nabité.
. V8echny vrtule jsou na kvadrokoptére radné upevnény.
. Karta Micro SD je podle potrfeby zasunuta do pristroje.
. Z&vésné zafizeni pracuje spravné.

. Motory Ize nastartovat a funguiji spravné.
. Aplikace DJI GO 4 je Uspésné pripojena k dronu.

. Zkontrolujte Cistotu snimacd systému predniho vidéni a systému svislého vidéni.

www.robotworld.cz
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Kalibrace kompasu

Kalibraci kompasu provadéjte pouze na vyzvu aplikace DJI GO 4 nebo indikatoru stavu. Pri kalibraci
kompasu dodrzujte nasledujici pravidla:

Q « Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE v mistech, kde hrozi riziko silného magnetického ruseni,
napriklad v mistech vyskytu magnetitu, v parkovacich domech ¢i podzemnich stavebnich
konstrukcich z Zelezobetonu.

« Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE, pokud mate u sebe predméty s feromagnetickymi
vlastnostmi, jako napfiklad mobilni telefony.

« Pokud bude po provedeni kalibrace ¢innost kompasu ovlivnéna siinym rusenim, aplikace DJI
GO 4 zobrazi vyzvu k vyreSeni problému s kompasem. Problém s kompasem vyfesSte podle
zobrazenych pokynd.

Postup kalibrace

Nasledujici postup provadéjte na vhodném volném prostranstvi.

1. Klepnéte na panel stavu dronu v aplikaci, vyberte moznost ,Calibrate” (Kalibrovat) a poté postupuijte
podle pokynd na displeji.

2. Podrzte dron ve vodorovné poloze a otocte se s nim okolo své osy o 360 stuprid. Kontrolka stavu
dronu se rozsviti zelené.

3. Podrzte dron ve svislé poloze s pridi sméfuijici k zemi a otacejte jim okolo stfedové osy o 360 stuprid.
Sviti-li kontrolka stavu dronu &erveng, provedte novou kalibraci kompasu.
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UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro

4. Pokud kontrolka stavu dronu blika Servenou barvou, provedte kalibraci dronu znovu.

A « Pokud kontrolka stavu dronu po dokonceni kalibrace blika stfidavé ¢ervenou a Zlutou barvou,
preneste dron na jiné misto a zkuste postup zopakovat.

LJ:  «Kalibraci kompasu NEPROVADEJTE v blizkosti kovovych konstrukci, naptiklad mostti,
zaparkovanych automobil(i nebo leseni.
« Pokud po polozeni dronu na zem blikaji kontrolky stavu dronu stridavé cervenou a Zlutou
barvou, kompas detekoval magnetické ruseni. Presurite se na jiné misto.

Automaticky vzlet a automatické pristani

Automaticky vzlet

Funkci automatického vzletu pouzivejte pouze tehdy, pokud kontrolky stavu dronu blikaji zelenou
barvou. Chcete-li pouzit funkci automatického vzlétnuti, postupuijte nasledovné:
1. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na stranku ,Camera“ (Kamera).

2. Provedte v&echny kroky v kontrolnim seznamu predietové pripravy.

3. Klepnéte na ikonu é) a ovefte, zda panuji podminky vhodné pro létani. Prejetim pfes ikonu

potvrd'te akci a provedte vzlet.
4. Dron vzlétne a visi ve vzduchu pfiblizné 1,2 m nad zemi.

/\  Pokud dron ke své stabilizaci vyuziva systému svislého vidéni, bude kontrolka stavu dronu
rychle blikat. Dron bude automaticky setrvavat ve vy$ce do 13 metr(i. Pfed aktivaci funkce

automatického vzletu se doporucuje vyCkat na potvrzeni dostate¢né silného signalu systému
GPS.

Automatické pristani

Funkci automatického pristani pouzivejte pouze tehdy, pokud kontrolka stavu dronu blika zelenou

barvou. Chcete-li pouzit funkci automatického pristani, postupuijte nasledovné:

1. Klepnéte na tla¢itko é) a zajistéte, aby podminky pro pfistani byly idelni. PFesunutim volbu potvrdte.

2. Pomoci tlagitka ) na obrazovce miZete pfistani inned prerusit.

3. a.Kdyz systém bezpecného pristani stanovi, Ze je plocha na zemi vhodna k pristani, dron Mavic Pro
opatrné pristane.

b. Kdyz systém bezpecného pristani stanovi, Ze plocha na zemi neni vhodna k pfistani, dron Mavic
Pro bude viset nad zemi a &ekat na povely pilota.

c. Kdyz systém bezpecného pristani neni funkéni, aplikace DJI GO 4 zobrazi vyzvu k pristani, jakmile
dron Mavic Pro klesne do vysky pod 0,5 m. Pritdhnéte ovliadaci paku pfipusti motoru (plyn), nebo
pouziite posuvnik automatického pristani a s dronem pristarite.

4. Dron pfistane a automaticky se vypne.
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UZivatelska priru¢ka Mavic Pro

Spusténi/vypnuti motort

Spusténi motor(
Ke spusténi motor( se pouZiva kombinovany povel pacek (CSC). Motory spustite zatlaGenim obou

pacek do vnitfnich dolnich rohl (k sobé) nebo do vnéjsich dolnich rohd (od sebe). Jakmile se motory
zacnou otacet, obé packy najednou uvolnéte.

Vypnuti motord

Motory Ize vypnout dvéma zplsoby.

Postup 1: Jakmile dron Mavic Pro pristél, potlacte levou paku dold @ a poté pouZiite stejny kombinovany
povel, ktery se pouziva ke spusténi motor(, podle popisu vyse @. Motory se ihned vypnou. Po vypnuti
motord uvolnéte najednou obé packy.

Postup 2: Jakmile dron pristal, zatladte levou packu dold a podrzte ji. Po tfech sekundach se motory
vypnou.

@

Postup 1 Postup 2

Zastaveni motor{ béhem letu
Zastaveni motord béhem letu zpUsobi, ze dron havaruje. Motory Ize zastavit béhem letu pouze v pfipadé, ze
letové fidici jednotka zjisti kritickou poruchu. (Toto nastaveni Ize zménit v aplikaci DJI GO.)

Letovy test

Postupy vzlétnuti/pristani

1. Umistéte dron na volné prostranstvi s rovnym povrchem tak, aby kontrolky Urovné nabiti akumulatoru
smerovaly k vam.

2. Zapnéte délkovy ovlada¢ i mobilni zafizeni a poté také inteligentni letovy akumulator.

. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na stranku Camera (Kamera).

4. Vyckejte, dokud kontrolky stavu dronu nezacnou blikat zelené. To znameng, Ze dron zaznamenal
aktualni vychozi pozici a nyni mize bezpetné vzlétnout. Blikaji-li indikatory Zlutou barvou, nepodatilo
se vychozi pozici zaznamenat.

5. Nyni mdZete se strojem vzlétnout pomalym zatlacenim levé packy smérem nahoru nebo mizete
pouzit funkci automatického vzletu.

6. Pomoci aplikace DJI GO 4 mizete nyni pofizovat snimky ¢i natadet video.

7. PritaZzenim levé ovladaci paky klesnete, dron bude viset ve vysce 1,5 ft (0.5 m) nad zemi po dobu
asi 1 sekundy, pak podrzte levou ovladaci paku v nejnizsi poloze, dokud se dron nedotkne zemé a
motory se nezastavi.

8. Nejprve vypnéte inteligentni letovy akumulator a poté i dalkovy oviadag.

w
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/N « Pokud b&hem letu kontrolka stavu dronu rychle blika Zlutou barvou, znamena to, Ze se dron
prepnul do bezpe¢ného nouzového rezimu.
« Upozornéni na nizkou Uroven nabiti akumulatoru signalizuji kontrolky stavu dronu rychlym
nebo pomalym blikanim &ervenou barvou.
« Chcete-li ziskat dalsi informace o Iétani s dronem, doporucujeme zhlédnout nase vyukova
videa.

Doporuceni a tipy k zaznamenavani videa

1.

Pred kazdym letem si projdéte kontrolni seznam pro predletovou pfipravu.

2. V aplikaci DJI GO 4 zvolte poZadovany provozni rezim vykyvného zavésu.
3.
4. S dronem létejte vzdy pouze za hezkého pocasi a dobrych povétrnostnich podminek. Desti nebo

Video natacejte pouze pfi letu v rezimu P.

silnému vétru se naopak vyhnéte.

. Zvolte nastaveni kamery podle svych potfeb. Na kamere Ize nastavit napriklad format snimkd nebo

kompenzaci expozice.

. Provedte nejprve zkugebni lety, pfi nichZ si vyzkousite letové trasy a prohlédnete snimané scény.
. Na ovladaci packy tlacte jemné, aby byl pohyb dronu plynuly a vyrovnany.
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Priloha
Technické parametry

Dron

Hmotnost

Hmotnost (v&etné krytu vykyvného
Z&vésu)

Rozméry

Délka po Uhlopficce (bez vrtuli)
Max. rychlost stoupani

Max. rychlost klesani

Max. rychlost

Max. prakticky dostup

Max. doba letu

Maximalni ¢as visu

Prlmérny letovy ¢as

Maximalni dolet

Rozsah provozni teploty
Druzicovy systém stanoveni polohy
ZAavésné zarizeni

Rozsahy ovladatelnosti

Systém predniho vidéni

Detekéni dosah

Provozni podminky
Systém svislého vidéni
Rozsah rychlosti
Rozsah vysky

Pracovni rozsah
Provozni podminky

Kamera

Snimac

Objektiv

Rozsah citlivosti ISO
Rychlost elektronické zavérky
Max. velikost snimku

Fotografické rezimy

1,62 Ib (734 g)
1,64 Ibs (743 g)

83 x 83 x 198 mm (sloZeno)

335 mm

16,4 ft/s (5 m/s) v rezimu Sport

9,8 ft/s (3 m/s)

40,4 mph (65 km//h) v rezimu Sport, za bezvétri
16 404 ft (5000 m)

27 minut (za bezvétfi, stélou rychlosti 15,5 mph (25 km/h))
24 minut (za bezvétri)

21 minut (oézny let, zbyvajici zaloha kapacity akumulatoru 15 %)
8 mil (13 km, za bezvétri)

32 az 104 °F (0 az 40 °C)

GPS/GLONASS

Naklon okolo pfi¢né osy: -90 az +30°, Klonéni okolo podéIné osy: O
nebo 90° (vodorovné a svisle)

Dosah presného méreni 2 ft (0,7 m) az 49 ft (15 m)
Dosah detekce: 49 ft (15 m) az 98 ft (30 m)
Terén se zjevnym clenénim a primérenym osvétlenim (vice nez 15 Ix)

< 22,4 mph (36 km/h) ve vySce 6,6 ft (2 m) nad zemi
1-43ft(0,3-13m)

1-43f(0,3-13m)

Terén se zjevnym ¢lenénim a prfimérenym osvétlenim (vice nez 15 Ix)

1/2.3” CMOS Efektivni rozliseni: 12,35 Mpx

(Celkovy pocet obrazovych bodd: 12,71 M)

Zorné pole 78,8°, 28 mm (ekvivalent formatu 35 mm) /2,2
Zkresleni <1,5 % ostfeni od 0,5 m do oo

100 - 3200 (video), 100 - 1600 (fotografie)
8saz1/8000 s

4000 x 3000

Jednotlivy snimek

Sekvendéni snimani: 3/5/7 snimkd

Automatické variovani expozice — autobracketing (AEB):
3/5 variaci snimkd s posuvem 0,7 EV

Interval HDR
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Rezimy nahravani videa

Datovy tok ukladani videa
Podporované souborové systémy
Fotografie

Video

Podporované SD karty

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2,7K: 27201530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p

HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

60 Mb/s

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™. Maximalni kapacita: 64 GBPoZadovana charakteristika:
tfida 10 nebo UHS-1

Dalkovy ovladaé
Provozni kmitoCet

Max. prenosova vzdalenost

Rozsah provozni teploty
Akumulator
Viykon vysilace (EIRP)

Provozni napéti

Podporované velikosti mobilniho
zafizeni

Nabijecka

Napéti

Jmenovity vykon

Inteligentni letovy akumulétor
Kapacita

Napéti

Typ akumulatoru

Energie

Cista hmotnost

Rozsah provozni teploty

Max. nabijeci vykon

2,400 GHz az 2,4835 GHz

FCC kompatibilita: 4,3 mil (7 km); Kompatibilita CE: 2,5 mil (4 km)
Bez prekazek, bez ruseni

32 a2 104 °F (0 a2 40 °C)

2970 mAh

FCC: < 26 dBm; CE: < 20 dBm
950 MA pHi 3,7 V

Podporovana tloustka: 6,5 - 8,5 mm, Maximalni délka: 160 mm
Podporované typy portt USB: Lightning, Micro USB (Type-B), USB
Type-C™

13,06V
50 W

3830 mAh

11,4V

LiPo 38

43,6 Wh

Priblizné 0,5 Ib (240 g)

41 az 104 °F (5 az 40 °C)
100 W

Aktualizace firmwaru

Aktualizujte dron i vysila¢ pomoci aplikace DJI Assistant 2 nebo DJI GO 4.

Pouzivani aplikace DJI GO 4.

Pripojte vysila¢ a aplikaci DJI GO 4, pak budete informovani, zda-li jsou dostupné nové aktualizace
firmwaru. Chcete-li aktualizaci spustit, pfipojte mobilni zafizeni k Internetu a postupujte podle pokynd na

obrazovce.

Pouzivani aplikace DJI Assistant 2

Pomoci aplikace DJI Assistant 2 mlizete aktualizovat firmware vysilate a dronu sou¢asné.
Pri aktualizaci firmwaru pomoci aplikace DJI Assistant 2 postupuijte nasledovné:
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1. Kdyz jsou vysila¢ a dron vypnuty, pfipojte vysila¢ k pocitaci pomoci nabijeciho konektoru a kabelu s
konektorem Micro USB.

2. Zapnéte vysila¢ a dron.

3. Spustte aplikaci DJI Assistant 2 a prihlaste se pod svym uétem DJI.

4. \Wyberte polozku ,Mavic Pro“ a na panelu nalevo kliknéte na ,,Firmware Updates” (Aktualizace firmwaru).

5. Whberte verzi firmwaru, kterou chcete aktualizovat.

6. VyCkejte na stazeni firmwaru. Aktualizace firmwaru se spusti automaticky.

7. Po dokonceni aktualizace firmwaru restartujte dron i vysilac.

Q « Vlysila¢ a dron Ize aktualizovat samostatné.
« pokud pfipojite dron k poditaci prostrfednictvim konektoru Micro USB na dronu, muZete
aktualizovat pouze firmware dronu.

/N\  « Aktualizace firmwaru zabere pfiblizné 15 minut. Béhem tohoto procesu je b&znym jevem, Ze
vykyvny zavés se deaktivuje, kontrolka stavu dronu neobvykle blika a dron provadi restart
systému. VySkejte v klidu na dokondeni aktualizace.

« Nezapomerite, ze pocitac musi mit pristup k internetu.
« Zajistéte, aby akumulatory byly nabity minimalné na 50 % kapacity.
« Béhem aktualizace firmwaru neodpojujte dron od poditace.

Inteligentni letovy rezim

Inteligentni letovy rezim zahrnuje funkce Course Lock (Uzamknuti kurzu), Home Lock (Uzamknuti
vychozi pozice), Point of Interest (POl — Body zajmu), Follow Me (Sledovani) a Waypoints (Body na
trase), které uzivatellm usnadniuji vytvareni profesionalnich leteckych snimkd. Funkce uzamknuti kurzu
a uzamknuti vychozi pozice umozriuje uzamknout smérovou orientaci dronu, takze se pilot mize lépe
soustredit na jiné Ukony. Rezimy Point of Interest, Follow Me a Waypoints zajisti, Ze dron na trase
automaticky provede prfedem stanovené letové manévry.

Uzamknuti kurzu. Touto funkci mizete uzamknout aktualni smér pridé dronu a dron
Course Lock se jej bude nadale drzet. Dron poleti uzam&enym smérem bez ohledu na jiné snahy
o vyboceni (zménu Uhlu zataceni).

Uzamknuti vychozi pozice. Chcete-li, aby se dron vratil do své zaznamenané vychozi

Home Lock ) 9 e M
pozice, zatlaCte ovladaci paku smérem dozadu.

Bod zajmu. Dron bude automaticky krouzit okolo zvoleného objektu, takze se
Point of Interest  uzivatel mize piné zaméfit na pofizovani snimkd tohoto bodu zajmu &i nataceni
videa.

Funkce ,Nasleduj mé“. Tato funkce vytvori virtudlni pouto mezi dronem a mokbilnim
zarizenim, takze dron vam pfi vasem presunu poleti neustéle v patach. Méjte na
paméti, Zze Cinnost funkce Follow Me zavisi na presnosti signalu systému GPS ve
vasem mobilnim zafizeni.

Follow Me

Body na trase. V tomto rezimu mlzete zaznamenat letovou trasu a dron poté bude
Waypoints tuto trasu prolétavat opakovang, coZ vam umozni zaméfit se na oviadani parametrdi
a orientace kamery. Letovou trasu Ize ulozit a pozdeji znovu pouzit.

Vicenasobny letovy rezim aktivujete tak, Ze pred prvnim pouziti inteligentniho letového rezimu spustite
aplikaci DJI GO 4 a pouZijete volbu > Camera View (Pohled kamery) > 3 > Multiple Flight Mode
(Vicenasobny letovy rezim).
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Popis nabidek na LCD obrazovce vysilace

Stav délkového oviadace

BAT xx PCT Uroveri nabiti akumulatoru vysflace.
SHUTDOWN_ Vysila€ se vypina.

CHARGING_ Vysila¢ se nabiji.

USB PLUGGED Dron Mavic Pro je pripojen k pocitaci.
FC U-DISK Letova fidici jednotka nacita data.
UPGRADING Provadi se aktualizace.

BINDING Dron se péruje se vysilatem.

Pred letem

CONNECTING_ Vysila¢ se pfipojuje k dronu.

SYS INITING Systém se inicializuje.

READY TO GO Dron je pripraven k letu.

Letovy rezim

BEGINNER Rezim zacate¢nika.

GPS MODE Rezim P-GPS.

OPTI MODE Rezim P-OPTI.

ATTI MODE Rezim P-ATTI.

SPORT MODE ReZim Sport.

Stav letu

TAKING OFF Vzlet.

LANDING Pristani.

GOING HOME Navrat do vychozi pozice.

NAV GOHOME Navrat do vychozi pozice.

NAV LANDING Pristani.

MAX ALT. Dron dosahl maximalni vysky.

MAX RADIUS Dron dosahl maximalniho akéniho radiusu.
OBSTACLE Zjisténa prekazka.

NO FLY ZONE Dron se nachézite v bezletové zoné.

Stav inteligentniho letového rezimu

TRIPOD

V rezimu stativu.

ACTIVETRACK Pouzivani funkce ActiveTrack.

TAP FLY PouZiti funkce TapFly.

COURSE LOCK ReZim s uzamc&enim letového kursu.
HOME LOCK ReZim s uzam¢&enim vychozi pozice.
POI MODE Rezim s bodl zajmu.

WAY POINT Rezim tratovych bodd.

FOLLOW ME Rezim sledovani.

TERRAIN ReZim sledovani terénu.

Vystrahy systému a chybové informace

SYS WARNING+CHECK APP Systémova vystraha. Dalsf informace naleznete v aplikaci DJI GO 4.
UNACTIVATED+CHECK APP Dron neni aktivovan. Dalsi informace naleznete v aplikaci DJI GO 4.
COMPASS ERR+ CHECK APP Chyba kompasu. Dalsi informace naleznete v aplikaci DJI GO 4.
BATTERY ERR+CHECK APP Chyba akumulétoru. Dalsi informace naleznete v aplikaci DJI GO 4.
SD ERR+CHECK APP Chyba karty Micro SD. Dalsi informace naleznete v aplikaci DJI GO 4.
CALIBRATING Kalibrace inercialni méfici jednotky / dron nebyl po dokonceni

kalibrace restartovan.
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UZivatelskd priru¢cka Mavic Pro

STICK ERR+RE-CTR STCK

Ovladaci péka neni ve stfedni poloze. Vystredte ji.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL

Levy otodny ovlada¢ na vysiladi neni ve stfedni poloze. Vystredte
ji.

STICK ERR

Chyba ovladaci paky. Kalibrujte oviadaci paky v aplikaci DJI GO 4.

MECH ERR

Chyba vysilace. Kalibrujte vysila¢ v aplikaci DJI GO 4. Pokud
problém pretrvava, kontaktujte podporu spole¢nosti DJI.

STICK EMI3+AUTO RTH

Ovladaci paky jsou silné elektromagneticky ruseny a nemohou
pracovat. Dron se vrati do vychozi pozice a ihned pristane.

STICK EMI2+MANUAL RTH Ovladaci paky jsou elektromagneticky ruSeny a nemohou
pracovat. Pouzijte funkci RTH a s dronem co nejdfive pristarite.

STICK EMI Ovladaci péky jsou silné elektromagneticky ruseny, prelette s
dronem na jiné misto.

SD FULL SD Karta Micro SD je plna.

NO PROP Nejsou upevnény zadné vrtule.

BAT TEMP HI Inteligentni letovy akumuléator je pfilis horky.

BATTERY ERR Porucha inteligentniho letového akumulatoru.

BAT TEMP LO Inteligentni letovy akumulator je prilis studeny.

LOW BATTERY Inteligentni letovy akumulétor je témeér vybity.

RC LOW BAT Akumulator vysilaCe je témér vybity.

NO RC SIGNL Signal vysilaCe byl ztracen.

RC TEMP HI Vysila¢ ma prilis vysokou teplotu.

STICK EMI Ovladaci paka je elektromagneticky rusena.

STICK ERR Chyba ovladaci paky.

NO RTH Dron se nemUzZe vrétit do vychozi pozice.
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Podpora DJI
http://www. dji. com/support

Obsah tohoto dokumentu mdze byt bez
upozornéni zménén.

Nejnovéjsi verzi ke staZzeni naleznete na adrese:
http://www. dji.com/mavic

MAVIC™ je obchodni znamka spolegnosti DJI.
Copyright © 2016 DJI Visechna préva vyhrazena.
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